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FR Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiere utilisation / EN Please
read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen Gebrauch
aufmerksam die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve voér het eerste gebruik
aandachtig het boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / ES Lea detenidamente el libro
«Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / PT Leia atentamente o manual
«Instrugdes de seguranca e utilizacao» antes da primeira utilizacédo / IT Leggere con attenzione il libretto “Norme di
sicurezza e d'uso” al primo utilizzo / CS Pfed prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpecnostni pokyny
pro pouziti” / SK Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné odporucania a pouzitie”. / BG Mons,
npoueTeTe BHUMATENHO KHMKKaTa “lpenopbKiu 3a 6e3onacHoCT 1 ynoTpeba” npeam nbpBoHavanHa ynotpeba / RO
Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie manualul ,Instructiuni de siguranta si de utilizare”

FR Pour plus d'informations / EN For more information / DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / ES
Para més informacién / PT Para mais informacdes / IT Per ulteriori informazioni / CS Vice informaci naleznete zde /
SK Pre viac informacii / BG 3a noseye nHpopmaumsa / RO Pentru informatii suplimentare
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* FR Selon modéle / EN Depending on model / DE Je nach Modell / NL Afhankelijk van het model / ES Segtin modelo / PT Consoante o modelo / IT Second
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* * FR non inclus dans le packaging / EN Not included in the
packaging / DE Nicht in der Verpackung enthalten / NL Niet
in de verpakking inbegrepen / ES No incluido en el embalaje
PT Nao incluido na embalagem / IT Non incluso nella
confezione / CS Neni obsahem baleni / SK Nie je stcastou
balenia / BG He e BkntoueHo B onakoskata / RO Neinclus in
ambalaj

J

oi modelli /€S Podle modelu / SK'V zavislosti od modelu / BG B 3aBucvmoct o moaena / RO depinzand de model
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FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis : s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop Iéger (ex: tapis de salle de bain) / EN Your robot may encounter
some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu
dick, Langflor, zu leicht (z.B. Badezimmerteppiche) / NL Uw robot kan tijdens een werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen
ondervinden / ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / PTO
seu robot pode encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) / IT Il robot potrebbe avere
qualche difficolta sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno) / CS Va3 robot mtize mit na kobercich potize: se stfapci, s koberci, které
jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou pfilis lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK Va3 robot méze na kobercoch narazit na nejaké problémy: strapce, prilis hrubé, dihé vidkna koberca,
prilis lahké (napr.: kipelfiovy koberec) / BG Bawmat po6oT Moxe aa ce cbnbCka CbC 3aTPyAHEHNA MO KuiMa: pbba Ha KuiiMa, ako Toil @ MHoro iebes, C AbNbr KOCbM, TBbpAe Jek (Hanp.:
Kknnum B 6aHsTa) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultati pe covoare: cu ciucurii, daca sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie)




Clip the two parts of the docking
station together.

Clipsez les deux parties de la base de
charge I'une a l'autre.

Una y enganche las dos piezas de la
estacion de carga.

Plug the adaptor to the power jack
on the side of the base. Hide the
excessive cord on the back of the
base, in the space provided for
that purpose. Only use the charger
provided with the robot: do not use
universal chargers.

Branchez I'adaptateur secteur dans
la prise d'alimentation située sur le
coté de la base. Cachez le cable qui
dépasse a l'arriere de la base, dans
l'espace prévu a cet effet. Utilisez
uniquement le chargeur fourni avec
le robot: n'utilisez pas de chargeur
universel.

Conecte el adaptador a la toma de
corriente en el lateral de la base.
Oculte el cable sobrante en la parte
posterior de la base, en el espacio
existente para esa finalidad. Utilizar
solo el cargador suministrado con
el robot: no utilizar cargadores
universales.



To place the docking station, make
sure there is an empty area of 0.5m
on the side and 1m in front of the
docking station. Do not install the
docking station near stairs. The cable
must be tight. Always place the
docking station on hard floor. Do not
place the docking station on carpet.

Pour placer la base de charge,
assurez-vous qu'il y a un espace vide
de 0,5 m surle coté et 1 m en face de
la base de charge. N'installez pas la
base de charge prés d'un escalier. Le
cable doit étre serré. Placez toujours
la station d’accueil sur un sol dur. Ne
placez pas la base de charge sur un
tapis.

Para colocar la estacion de carga,
asegurese de que hay una superficie
libre de 0.5m en el lateral y Tm
delante de la estacién de carga. No
instalar la estacion de carga cerca
de escaleras. El cable debe estar
extendido. La estaciéon de carga
siempre se debe colocar sobre suelo
duro. No colocar la estacién de carga
sobre una alfombra.

Connect the power cord plug to the
main socket.

Branchez le cable d'alimentation a
une prise secteur.

Conectar el cable de alimentacion a
la toma de corriente.



Do not put anything inside the
docking station.

Ne mettez aucun objet dans la base
de charge.

No introducir nada en la estacion de
carga.

Turn the robot upside down and
turn the power switch ON (1)

You will see LED lights blinking
on the robot’s dashboard for few
seconds.

Retournez le robot et mettez
I'interrupteur d‘alimentation (I) en
marche.

Vous verrez des voyants clignoter sur
le tableau de bord du robot pendant
quelques secondes.

Gire el robot boca abajo y ENCIENDA
el interruptor (1)

Las luces LED del panel de control
del robot parpadearan durante unos
segundos.
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Place the robot on the docking
station: the charging plates on the
robot must touch those on the
docking station.The battery symbols
will then blink.

Placez le robot sur la base de
charge :les plots de charge du robot
doivent toucher celles de la base de
charge. Les symboles de la batterie
clignoteront alors.

Coloque el robot en la estacion de
carga: las placas de carga del robot
deben estar en contacto con las de la
estacion de carga. En ese momento,
los simbolos de la pila parpadearan.

ON (I): the robot is charging (3h for
the battery to be full charged).
OFF(O) : the robot can not charge .

ON (I) : le robot est en cours de
charge (3h pour que la batterie soit
complétement chargée).

OFF (O) : le robot ne peut pas se
charger.

ON (I): el robot estd cargédndose
(3 horas para conseguir la carga
completa de la bateria).

OFF (O): el robot no se puede cargar.



Battery charging and running time
indication.

Indication de charge de la batterie et
de la durée de fonctionnement

Indicador de carga de bateria y
tiempo de funcionamiento

Open the doors leading to rooms
you would like to clean. If you want
to avoid cleaning in particular area,
keep the door closed.

Ouvrez les portes menant aux piéces
gue vous souhaitez nettoyer. Si
vous souhaitez éviter de nettoyer
certaines zones, maintenez la porte
fermée.

Abra las puertas de las habitaciones
que desea limpiar. Si no desea limpiar
una zona en particular, mantenga la
puerta cerrada.

Press the button P Il to start cleaning
or use My Smart Force application.

Appuyez sur le bouton Pl pour
commencer le nettoyage ou utiliser
I'application My Smart Force.

Pulse el boton P Il para comenzar
a limpiar o utilice la aplicacion My
Smart Force.



Running Time Indication

7~

Eco 60 min All flat floors Press Pl x1
Standard 40 min Tiles with crevices Press Pl x2
Boost 20 min Carpet and rugs Press Pl x3

You can also change cleaning modes through My Smart Force application.

Indication de durée de fonctionnement

- )
Eco 60 min Tous les sols lisses Appuyez sur Pl x 1
Standard 40 min Carrelage avec des fentes Appuyez sur Pl x 2

Amplification 20 min Moquettes et tapis Appuyez sur > lix 3)

Vous pouvez également modifier les modes de nettoyage par I'application My Smart Force.

Indicador de Tiempo de Funcionamiento

~
Eco 60 min Todos los suelos duros Pulse P Il x1
Estandar 40 min Baldosas con hendiduras Pulse P Il x2
Potencia 20 min Moqueta y alfombras Pulse P Il x3

También puede cambiar los modos de limpieza a través de la aplicacion My Smart Force.
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The robot will take around 2 min to
analyze the area. Then, the robot
will start a methodic cleaning of the
analyzed area.

NOTE: The behavior of the robot
may be erratic but the robot is only
analyzing the area.

As soon as the area is analyzed, the
robot will clean in a methodical way.

Le robot prendra environ 2 minutes
pour analyser la zone. Ensuite, le
robot commencera un nettoyage
méthodique de la zone analysée.
REMARQUE : Le comportement du
robot peut étre erratique, mais le
robot analyse uniquement la zone.
Dés que la zone est analysée, le robot
nettoie de maniere méthodique.

El robot tardard aproximadamente
2 minutos en analizar la zona. A
continuacién, el robot iniciard la
limpieza metddica de la zona analizada.
NOTA: El comportamiento del robot
puede ser erratico pero el robot
simplemente estd analizando la zona.

Tan pronto como la zona esté analizada,
el robot limpiard de modo metddico.

Press the button Pl again to pause
cleaning. Press it again to resume the
cleaning.

Appuyez de nouveau sur le bouton
4l pour mettre le nettoyage en
pause. Appuyez a nouveau pour
reprendre le nettoyage.

Pulse el boton DIl de nuevo para
realizar una pausa en la limpieza.
Pulselo de nuevo para reanudar la
limpieza.
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FR

Press the “@ button to end the
cleaning. If the robot starts the
cleaning from the docking station,
it will return to the docking station.
If the robot starts the cleaning from
another starting point, it will go back
to this starting point and won't be
able to charge.

Stand-by mode:

After 5 min out of the docking station
or 30 min on the docking station, the
robot will be put on stand-by mode.
To wake up the robot, press any
button on the robot or start a
cleaning run from the app.

Appuyez sur le bouton @ pour
terminer le nettoyage. Si le robot
commence le nettoyage depuis la
base de charge, il reviendra a la base
de charge. Si le robot commence le
nettoyage depuis un autre point de
départ, il reviendra a ce point de
départ et ne pourra pas se charger.

Mode de veille :

Aprés 5 minhors de labase de charge
ou 30 min sur la base de charge, le
robot se mettra en mode veille.

Pour réveiller le robot, appuyez sur
n'importe quel bouton du robot ou
démarrez un cycle de nettoyage a
partir de I'application.



ES

Pulse el botén Q para finalizar
el proceso de limpieza. Si el robot
comienza a limpiar desde la estacion
de carga, volverd a la estacién de
carga. Si el robot comienza a limpiar
desde otro punto de inicio, regresara
a este punto de inicio y no se podra
cargar.

Modo stand-by:

Después de 5 minutos fuera de la
estacion de carga o 30 minutos en la
estacion de carga, el robot pasara al
modo stand-by.

Para despertar al robot, pulse
cualquier botén del robot o inicie un
ciclo de limpieza desde la aplicacion.



If the cleaning cycle is finished, the
robot will automatically go back
to the docking station in order to
recharge its battery.

If the battery is empty although
there is still some area uncleaned,
the robot will go back to the docking
station to recharge. In that case, as
soon as the robot is on the docking
station, the start/pause light will stay
lighted (for around 30 min, time for
the robot to go in stand by mode).
As soon as the battery is recharged
completely, the robot will
automatically resume its cleaning
cycle where it stopped.



Lorsque le cycle de nettoyage
est terminé, le robot retourne
automatiquement a la base de
charge afin de recharger sa batterie.
Si la batterie est vide alors qu'il reste
encore des zones non nettoyées,
le robot retournera a la base de
charge pour se recharger. Dans ce
cas, dés que le robot est sur la base
de charge, le voyant de démarrage /
pause reste allumé (pendant environ
30 minutes puis le robot passera en
mode de veille).

Dés quelabatterie estcomplétement
rechargée, le robot reprendra
automatiquement son cycle de
nettoyage de l'endroit ou il s'est
arrété.



Si el ciclo de limpieza ha finalizado,
el robot automaticamente regresara
a la estacion de carga para recargar
su bateria.

Si la bateria estd agotada y todavia
queda alguna superficie sin limpiar,
el robot regresard a la estacion de
carga para recargarse. En este caso,
tan pronto como el robot esté en la
estacion de carga, la luz de inicio/
pausa permanecerd encendida
(durante  aproximadamente 30
minutos, tiempo para que el robot
pase al modo stand-by).

Tan pronto como la bateria esté
totalmente cargada, el robot
automaticamente seguira con el
ciclo de limpieza desde donde se
detuvo.



Spot cleaning:

To perform a spot cleaning or
targeted cleaning, place the robot
on the dedicated area and launch
the spot cleaning with the app.
The robot will clean in a square of
approximately 1m”. As soon as the
spot cleaning is done, the robot will
not go back to docking station, it will
stay on its Spot starting point.

Nettoyage Spot :

Pour effectuer un nettoyage
ponctuel ou ciblé, placez le robot
sur la zone concernée et lancez le
nettoyage Spot avec l'application. Le
robot nettoiera une superficie carrée
d’environ 1 m?. Dés que le nettoyage
localisé est terminé, le robot ne
retournera pas a la base de charge, il
restera sur ce point de départ.

Limpieza parcial:

Para realizar la limpieza parcial de un
punto o limpieza objetiva, coloque
el robot en la zona correspondiente
y ejecute una limpieza parcial desde
la aplicacién. El robot limpiarad
aproximadamente un cuadrado de
1m? Tan pronto como la limpieza
parcial haya finalizado, el robot no
regresara a la estacion de carga, sino
que permanecerd en el punto de
inicio de la limpieza parcial.
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When the 4:}‘\ is ON, the robot is
connected to your network.

When the ”-—? is OFF, the robot isn't
connected.

When the 2 is blinking, the

connection is in process.

P~ ,
Lorsque le symbole “F est allumé,

le robot est connecté a votre réseau.
Lorsque le symbole 4'.5? est éteint, le
robot n'est pas connecté.

Lorsque le symbole = clignote, la
connexion est en cours.

Cuando el F esté ENCENDIDO, el
robot estard conectado a su red.
Cuando el Z esté APAGADO, el
robot no estara conectado.

Cuando el = esté parpadeando, se
estard realizando la conexion.

The robot will not start if the dust
container or the filter is missing.
In that case, the error light will be
lighted fixed and the dedicated
message will be displayed on the

app.

NOTE: If the filter is not correctly
fitted in the cap, the error can be also
displayed. Please check the good
position of the filter.



Le robot ne démarrera pas si le bac
a poussiere ou le filtre n'est pas
en place. Dans ce cas, le voyant
d'erreur restera allumé et le message
correspondant sera affiché sur
I'application.

REMARQUE : Si le filtre n'est pas
correctement  inséré dans le
capuchon, le message d'erreur peut
également s'afficher. Veuillez vérifier
la bonne position du filtre.

El robot no se pondrd en
funcionamiento si falta el depdsito
de polvo o el filtro. En este caso, la
luz de error permanecera encendida
fijla y el mensaje correspondiente
aparecera en la aplicacion.

NOTA: Si el filtro no estad
correctamente colocado en la tapa,
el error también aparecerd indicado.
Compruebe que el filtro estd bien
colocado.

If the & icon is ON, please refer to
the safety instruction book or My
Smart Force application.

Si I’icéne&estaIIumé,VeuiIIezvous
reporter au manuel d'instructions de
sécurité ou a l'application My Smart
Force.

Si el icono & estd ENCENDIDO,
consulte el folleto de instrucciones
de seguridad o la aplicacién My
Smart Force.



The robot has drop sensors to detect
stairsand gaps.Therobot will change
direction when detecting them.

In order to correctly detect the floor
level difference, make sure there are
no objects (bags, shoes ...) on the
floor next to gaps, stairs or on the
stairs’ steps.

The robot near stairs without
objects .

The robot near stairs with shoes,
bags or other objects (the robot
will not properly detect the stairs
and therefore fall).

Le robot dispose de capteurs de
chute pour détecter les escaliers
et les vides. Le robot changera de
direction lors de la détection.

Afin de détecter correctement la
différence de niveau du sol, assurez-
vous qu'il n'y a pas d'objets (sacs,
chaussures, etc.) sur le sol pres des
espaces vides, des escaliers ou des
marches.

Le robot est pres d'un escalier sans
objet .

Le robot est prés d'un escalier ou se
trouvent des chaussures, des sacs
ou d'autres objets (le robot ne
détectera pas correctement les
escaliers et tombera).



Elrobot tiene dos sensores anticaidas
para detectar escaleras y huecos. El
robot cambiara de direccién cuando
los detecte.

Para detectar correctamente
cualquier diferencia en el nivel del
suelo, asegurese de que no hay
ningun objeto bolso, zapatos, ..) en
el suelo junto a un hueco, escalera o
en los escalones.

El robot cerca de escaleras sin
objetos .

El robot cerca de escaleras con
zapatos, bolsas u otros objetos
(el robot no detectara correctamente
las escaleras y caera).

Use the transportation handle to
transport the robot.

Utilisez la poignée de transport pour
déplacer le robot.

Utilice el asa de transporte para
trasladar el robot.



Remove the dust container by lifting
it upwards. The A icon will lighten.

Retirez le bac a poussiere en le
soulevant. Licone & s'allumera.

Retire el depésito de polvo
levantandolo hacia arriba. El icono

se iluminara.

Twist the black top as indicated with

the ‘h ﬂ . Pull the cyclone out of
the container.

Tournez la partie supérieure noire

comme indiqué par ‘h ﬂ . Tirez le
cyclone hors du boitier.

Gire la tapa superior tal y como se

indica con el ‘h . Extraiga el
ciclon del depésito.



Press the button « PUSH » to open
the container and empty it.

Appuyez sur le bouton « PUSH » pour
ouvrir le boitier et le vider.

Pulse el botéon « PUSH » para abrir el
depdsito y vaciarlo.

Once a week, wash the filter with
clear water and clean the dust
container and the cyclone manually.

Une fois par semaine, lavez le filtre
avec de l'eau claire et nettoyez
le bac a poussiére et le cyclone
manuellement.

Una vez por semana, lave el filtro con
agua limpia y limpie el depésito de
polvo y el cicldn manualmente.

Let it dry approximately 12h. Do not
use wet filter or wet dust container.

Laissez-les sécher environ 12 heures.
N'utilisez pas le filtre s'il est humide
ni le bac a poussiere lorsqu'il est
encore mouillé.

Déjelo secar durante
aproximadamente 12 horas. No
utilice el filtro himedo ni el depésito
para polvo humedo.



Every 6
months

Replace the cyclone back into the
container. Put the filter back while
clipping the notch of the cap into
the clasp. Close the dust container.

Replacez le cyclone dans le boitier.
Remettez le filtre en place puis
verrouillez-le en coincant I'encoche
dans le fermoir. Fermez le bac a
poussiére.

Vuelva a colocar el ciclén en el
deposito. Vuelva a colocar el filtro a
la vez que engancha la muesca de la
tapa en el cierre. Cierre el deposito
de polvo.

Every 6 months, replace the filter
with a new one.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre
par un filtre neuf.

Cada 6 meses, sustituya el filtro por
uno nuevo.



Put the dust container back into the

robot. The A icon will then turn off.
If not, check the good positioning of
the filter.

Remettez le bac a poussiere dans le
robot. Licone & s'éteindra alors.
Si ce n'est pas le cas, vérifiez le bon
positionnement du filtre.

Vuelva a colocar el depdsito de polvo

en el robot. El icono & se apagara.
En caso contrario, compruebe si el
filtro esta correctamente colocado.




Turn the robot upside down and
turn the robot OFF (O).

Retournez le robot et éteignez-le (O).

Gire el robot boca abajo y APAGUELO
(0).

Unlock the brush guard using the
4 lockers.

Déverrouillez le protége-brosse en
déplacant les 4 clips.

Desbloquee el protector del cepillo
utilizando los 4 cierres.

Remove the brush guard, and pull
out the brush.

Retirez le protege-brosse et retirez la
brosse.

Retire el protector del cepillo, y
extraiga el cepillo.



Clean the brush with the blade side
(to cut the hair) and the brush side
(to remove them) doing movements
from the top to bottom.

Nettoyez la brosse avec le coté
lame (pour couper les poils) et le
coté brosse (pour les enlever) en
effectuant des mouvements de haut
en bas.

Limpie el cepillo con el lado de Ila
cuchilla (para cortar los pelos) y el
lado del cepillo (para retirar pelusa)
realizando movimientos de arriba a
abajo.

Put the brush and the brush guard
back. Make sure that the rubber part
atthetip of the brush isin place. Lock
the brush guard with the 4 lockers.

Remettez la brosse et le protége-
brosse en place. Assurez-vous que
la partie en caoutchouc a I'extrémité
de la brosse est en place. Verrouillez
le protége-brosse avec les 4 clips.

Vuelva a colocar el cepillo y el
protector del cepillo. Asegurese de
que la pieza de goma en el punta del
cepillo esta en la posicion correcta.
Bloquee el protector del cepillo con
los 4 cierres.



*
Every 3 Every 2
ﬂ months H weeks

Every 3 months, turn the robot
OFF and clean the camera and
laser screen with the dry soft cloth
provided with the robot.

Tous les 3 mois, éteignez le robot et
nettoyez la caméra et I'écran laser
avec un chiffon doux et sec fourni
avec le robot.

Cada 3 meses, APAGUE el robot y
limpie la cdmara y la pantalla del
laser con un pafo suave y seco
suministrado con el robot.

Every 2 weeks, clean with the dry
soft cloth the charging plates on the
robot and on the docking station,
and drop sensors windows.

Toutes les 2 semaines, nettoyez les
plaques de charge du robot et de
la station d’accueil avec un chiffon
doux et sec , puis les fenétres des
capteurs.

Cada 2 semanas, limpie con el paio
suave y seco las placas de carga
del robot y las de la estacion de
carga, y las ventanas de los sensores
anticaida.




* ¥

Every 3

ﬂ months
*

Every 2
weeks

Component

Component Cleaning

Component Replacement

p

Dust container Once a week Not applicable
Cyclone Once a week Not applicable
Filter Once a week Twice a year
Brush Once a week When necessary

Camera and laser

Every three months

Not applicable

Charging plates

Every two weeks

Not applicable

Drop sensors

.

Every two weeks

Not applicable
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a=n

months

weeks

Every 3 H Every 2

Composant

Nettoyage du
composant

Remplacement du composant

p

Bac a poussiéere

Une fois par semaine.

Non applicable

Cyclone Une fois par semaine. Non applicable
Filtre Une fois par semaine. Deux fois par an
Brosse Une fois par semaine. Si nécessaire.

Caméra et laser

Tous les trois mois

Non applicable

Plots de charge

Toutes les deux semaines

Non applicable

Capteurs chute

Toutes les deux semaines

Non applicable
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Every 3
months

Every 2
weeks

( Limpieza de los Sustitucion de los
Componentes
Componentes Componentes

Deposito del polvo Una vez por semana No aplicable
Ciclén Una vez por semana No aplicable

Filtro Una vez por semana Dos veces por semana

Cepillo Una vez por semana Cuando sea necesario
Cédmaray laser Cada tres meses No aplicable
Placas de carga Cada dos semanas No aplicable
Sensores anticaida Cada dos semanas No aplicable
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Turn the robot OFF (O)

Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Eteignez le robot (0)

Ne jetez pas le robot avec les autres
déchets.

Portez toujours des gants et une
protection.

APAGUE el robot (O)

No deje caer el robot en el cubo de
basura.

Utilice siempre guantes y proteccion.



Turn the robot upside down.

Retournez le robot.

Gire el robot boca abajo.

With a screwdriver, unscrew
the battery compartment lids.
Disconnect the battery and remove
the battery from the robot.

A l'aide d'un tournevis, dévissez le
couvercle du compartiment des
piles. Déconnectez la batterie et
retirez la batterie du robot.

Con un destornillador, desatornille
las tapas del compartimento de
la bateria. Desconecte la bateria y
extraiga la bateria del robot.

Recycle the robot and the battery.
Recyclez le robot et la batterie.

Recicle el robot y la bateria.



In order to extend the battery
lifespan, always keep the robot
charging on the docking station
while not using it.

If the robot is stored off/out of the
docking station, make sure the
robot is OFF and the battery is fully
charged. Store the robot in a fresh
and dry place. Please charge the
robot every 3 months when you are
not using it.

Afin de prolonger la durée de vie de
la batterie, laissez toujours le robot
en charge sur la base de charge
lorsque vous ne I'utilisez pas.

Si le robot est stocké hors de la
base de charge, assurez-vous qu'il
est éteint et que la batterie est
complétement chargée. Rangez le
robot dans un endroit frais et sec.
Veuillez charger le robot tous les 3
mois lorsque vous ne l'utilisez pas.

Para prolongar la vida util de Ia
bateria, mantenga siempre el robot
cargandose en la estacion de carga,
mientras no lo utilice.

Si el robot esta guardado fuera de la
estacion de carga, compruebe que
el robot estd APAGADO vy la bateria
totalmente cargada. Guarde el robot
en un lugar fresco y seco. Cargue el
robot cada 3 meses cuando no lo
utilice.



rDisplay Description of the error Possible cause/solution )
The docking station is not connected to the mains. Please connect the
base to the mains.
1032 The robot is unable to locate its The docking station is not easily accessible due to the cluttered floor
docking station space.
Ensure the robot has easy access by clearing any clutter around the
docking station.
The robot will turn off due to low The t?attery power is weak and the robot is not able to r'eturn tq thg
2001 docking system. Return the robot manually to the docking station in
battery power ;
order for it to recharge.
2010 The robot is no longer positioned The robot is not at ground-level.
on the ground Please place the robot on the ground.
. . One of the wheels is jammed and is not working properly.
2o QR G T LGl B e Turn off the robot and remove the blocking element.
2021 TR T T The robot |s.unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2021.
The power-brush is not working correctly.
2022 The power-brush is jammed/ Turn off the robot and remove the blocking element.
blocked Remember to clean the power-brush using the tool provided to
remove hair.
The robot is blocked.
2024 The robot is unable to find its route | Move the robot, repositioning it in an uncluttered space and re-start
the vacuuming. Move the robot.
2025 The robot has a problem with its The fall sensors are dirty. Clean the fall sensors with the cloth provided.
fall sensors The robot is jammed at the top of the stairs. Move the robot.
The robot’s dust collector is not The robot cannot start without its dust collector.
2030 attached Attach the dust collector and its filter properly.
Place the dust collector and filter inside the appliance.
The robot’s navigation sensors are | The robot is unable to properly turn on. Call the after-sales service
2040 .
damaged centre, quoting error code 2040.
2041 T s T S e The robot |s.unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2041.
. Switch off and switch on the robot and put it back on the docking
2050 The robot faced an issue station. After booting, the robot will be ready for any command.
The robot does not have sufficient battery power to turn on.
The robot does not turn on Place the robot on the docking station; ensure the ON/OFF switch
under the robot is in the OFF position.
\_ Set the switch to the ON position. )
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5.

1. Robot stuck
If the robot is stuck, the robot will stop itself. The warning light will be lighted fixed and the
dedicated message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User unstucks the robot and places it on the docking station. The robot will start again as
soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

2. User unstucks the robot and puts it back on the floor within 1m + presses the start/pause
button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its environment
and will continue the cleaning session.

2. Eternal stop

- If the robot is stopped out of its docking station and the warning light is blinking, it means
that the robot faced a tricky/delicate situation. The user must switch off/on the robot with
the switch on/off underneath the robot and put it back on the docking station.

« The robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

3. Battery low

« If the battery reaches less than 10% the robot will enter in a battery low mode. In this mode,
the warning light is lighted fixed and the last battery light segment is blinking.

« In that case the user must put back the robot on to the docking station to recharge. The
robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

4, Brush stuck
If the brush of the robot is stuck (carpet fringe, shoelace...), the robot stops itself. The warning
light will be lighted fixed and the dedicated message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User unstucks the brush and places the robot on the right docking station. The robot will
start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app)

2. User unstucks the brush and puts the robot back on the floor within Tm + presses the
start/pause button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its
environment and will continue the cleaning session.
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rI-\fﬁchage Description de l'erreur Cause possible/solution )
La base de charge n'est pas branchée au secteur.
Le robot ne parvient pas a retrouver S NG LT R
1032 P P La base de charge est difficilement accessible a cause de
la base de charge B -\
I'encombrement de la piece.
Rendre accessible la base en rangeant sur le parcours du robot.
La batterie est trop faible et le robot ne parvient pas a rentrer sur la
Le robot va s'éteindre par manque base de charge.
2001 . o s
de batterie Positionnez manuellement le robot sur la base de charge pour qu'il
se recharge.

2010 Le robot ne se trouve plus sur le sol e
Replacez le robot sur le sol.

2020 Vhads mrs e e eh @l Une'z des roues est coincée et ne f’?rlctlonne pas correctement.
Eteignez votre robot et enlevez I'élément bloquant.

— . Le robot ne peut plus démarrer correctement.

2021 L f | .

g Slicteu s gie et Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2021.
L'électrobrosse ne fonctionne pas correctement.

2022 Lélectrobrosse est coincée/bloquée Etelgne; WELG rOb?t SIENSTEZ eletnent bloquan‘t.l . T—
Pensez également a nettoyer votre électrobrosse a I'aide de l'outil
fourni pour retirer les cheveux et/ou les poils.

Le robot est coincé.
2024 Lo s B e e [ e it Deplacez’Ie rgbo‘t, le repositionner dans une zone non encombrée et
relancez I'aspiration.
Déplacez le robot.
Les capteurs de chute sont sales.
Le robot a un probléme avec ses Nettoyez les capteurs de chute a I'aide du chiffon doux fourni.
2025 . R
capteurs de chute Le robot est bloqué en haut des escaliers.
Déplacez le robot.
N i , Le robot ne peut pas démarrer sans son bac a poussiére.
Le bac a poussiére du robot n'est . N N
2030 . Repositionnez correctement le bac a poussiere avec son filtre.
pas présent L N o
Ou positionnez le bac a poussiére avec son filtre dans le robot.
2040 Les capteurs de navigation du robot | Le robot ne peut plus démarrer correctement.
sont défectueux Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2040
Le gyroscope du robot est Le robot ne peut plus démarrer correctement.
2041 p k
défectueux Appelez le SAV en renseignant le code erreur 2041
Eteignez et remettez le robot en marche et replacez-le sur la station
2050 Le robot fait face a un probléme d’accueil. Aprés la réinitialisation, le robot sera de nouveau prét a
répondre a toute commande.
Le robot n'a plus suffisamment de batterie pour s'allumer.
Le robot ne s/allume pas Placez le robot sur la base de charge
P Linterrupteur ON/OFF est positionné sur OFF sous le robot.
\ Mettez l'interrupteur en position ON. )
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5.

1. Le robot est coincé.
Si le robot est bloqué, le robot s’arrétera tout seul. Le voyant d'avertissement restera allumé
et le message correspondant s'affichera sur I'application.

Dans ce cas, il y a 2 options possibles :

1. Lutilisateur décoince le robot et le place sur la base de charge. Le robot redémarre des
qu’un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de l'application).

2. Lutilisateur décoince le robot et le remet sur le sol dans un délai d’'une minute puis appuie
sur le bouton de démarrage / pause pour reprendre la session de nettoyage. Le robot
essaiera de se déplacer dans son environnement et poursuivra la session de nettoyage.

2, Arrét permanent

- Si le robot est arrété en dehors de sa base de charge et que le voyant d’avertissement
clignote, cela signifie que le robot a été confronté a une situation délicate. L'utilisateur doit
mettre en marche / éteindre le robot avec l'interrupteur marche/arrét situé au-dessous du
robot et le remettre sur la base de charge.

- Le robot redémarre dés qu’un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou
de l'application).

3. Batterie faible

- Si la batterie atteint moins de 10%, le robot se mettra en mode de batterie faible. Dans ce
mode, le voyant restera allumé et le dernier segment du voyant de la batterie clignotera.

- Dans ce cas, l'utilisateur doit remettre le robot sur la station d’accueil pour le recharger. Le
robot redémarre dés qu’un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de
I'application).

4. Brosse coincée

Si la brosse du robot est bloquée (franges de tapis, lacets ...), le robot s'arrétera tout seul.
Le voyant d’avertissement restera allumé et le message correspondant s'affichera sur
I'application.

Dans ce cas, il y a 2 options possibles :

1. Lutilisateur décoince la brosse et place le robot sur la base de charge. Le robot redémarre
dées qu'un nouveau cycle de nettoyage est lancé (a partir du robot ou de I'application).

2. Lutilisateur décoince la brosse et remet le robot sur le sol dans un délai d'une minute
puis appuie sur le bouton de démarrage / pause pour reprendre la session de nettoyage.
Le robot essaiera de se déplacer dans son environnement et poursuivra la session de
nettoyage.
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5.

- e Sy . e
Presentacion| Descripcion del error Posible causa/solucion B
La base de carga no esta conectada a la corriente. Considere
El robot no logra encontrar la base GG
1032 9 La base de carga tiene un acceso dificil debido a las dimensiones
de carga
del cuarto.
Haga accesible la base colocandola en el recorrido del robot.
El robot va a apadarse por falta de La bateria estd demasiado baja y el robot no consigue llegar a la
2001 Bateria pag P base de carga. Coloque el robot manualmente sobre la base de
carga para que se cargue.
2010 El robot no se encuentra en el suelo 2 e IR el
Coloque el robot en el suelo.
2020 Se ha bloqueado una de las ruedas | Se ha bloqueado una de las ruedas y no funciona correctamente.
del robot Apague su robot y retire el elemento que lo bloquea.
P 2 El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
El motor de aspiracion esta . )
2021 en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
bloqueado P
muestra el cédigo de error 2021.
El cepillo eléctrico no funciona correctamente.
El cepillo eléctrico estd atascado/ Apague su robot y retire el elemento que lo bloquea.
2022 . o ) s
bloqueado Considere también limpiar el cepillo eléctrico con la ayuda del
instrumento incluido para retirar pelos y fibras.
El robot esta bloqueado.
2024 El robot no encuentra su camino Mueva el robot, coléquelo en una zona sin obstaculos y vuelva a
activar la aspiracién. Mueva el robot.
Los sensores de caida estan sucios. Limpie los sensores de caida
El robot tiene un problema con sus | con la ayuda del paiio suave incluido.
2025 . .
sensores de caida El robot se ha quedado bloqueado en la parte superior de unas
escaleras. Mueva el robot.
. El robot no puede activarse sin su bandeja de polvo.
No se detecta la bandeja de polvo pu v nsu 9 pov
2030 Vuelva a colocar correctamente la bandeja de polvo con su filtro.
del robot R n
O introduzca la bandeja de polvo con su filtro en el robot.
- El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
Los sensores de navegacion del - .
2040 . a en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
robot tienen algun defecto g
muestra el cédigo de error 2040
. X . . El robot ya no se pone en marcha correctamente. Péngase
El giroscopio del robot tiene alguin - e
2041 en contacto con el servicio postventa y comuniqueles que se
defecto g
muestra el cédigo de error 2041
Apague y encienda el robot y vuelva a colocarlo en la estacion
2050 El robot presenta un problema de carga. Después de reiniciarlo, el robot estara preparado para
cualquier instruccion.
El robot no tiene suficiente bateria para encenderse.
. Coloque el robot sobre la base de carga. El interruptor ON/OFF
El robot no se enciende . s
del robot esta en posicion OFF.
\_ Coloque el interruptor en posicién ON. )
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5.

1. El robot esta atascado
Si el robot esta atascado, automaticamente se detendra. La luz de advertencia se encendera
fija y el mensaje correspondiente aparece en la aplicacion.

En este caso, hay 2 opciones:

1. El'usuario desatasca el robot y lo coloca en la estacién de carga. El robot volvera a ponerse
en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo de limpieza (desde el robot o la
aplicacién).

2. El usuario desatasca el robot y vuelve a colocarlo en el suelo a menos de 1 my pulsa el
botén inicio/pausa para reanudar la sesién de limpieza. El robot intentara relocalizarse en
la zonay seguira con la sesién de limpieza.

2. Parada eterna

- Sielrobot se detiene fuera de la estacién de carga y la luz de advertencia esta parpadeando,
esto significa que el robot ha tenido una situaciéon complicada/delicada. El usuario debera
apagar/encender el robot con el interruptor on/off de debajo del robot y volver a colocarlo
en la estacion de carga.

« El robot volvera a ponerse en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo de limpieza
(desde el robot o la aplicacion).

3. Baja carga de bateria

« Si la bateria alcanza un nivel inferior de carga al 10%, se activara el modo de bateria baja.
En este modo, la luz de advertencia permanecera encendida fija y el Ultimo segmento de la
luz de la pila parpadeara.

« En este caso, el usuario deberd volver a colocar el robot en la estaciéon de carga para
recargarlo. El robot volvera a ponerse en marcha de nuevo cuando se active un nuevo ciclo
de limpieza (desde el robot o la aplicacion).

4. El cepillo esta atascado

Si el cepillo del robot esta atascado (en los flecos de una alfombra, el cordén de un zapato...),
el robot se detendra. La luz de advertencia se encendera fija y el mensaje correspondiente
aparece en la aplicacién.

En este caso, hay 2 opciones:

1. El usuario desatasca el cepillo y coloca el robot en la Estacion de Carga. El robot volverd
a ponerse en marcha cuando se ejecute un nuevo ciclo de limpieza (desde el robot o la
aplicacién)

2. El usuario desatasca el cepillo y vuelve a colocar el robot en el suelo con méas de Tm vy
pulsa el botén de inicio/pausa para reanudar la sesiéon de limpieza. El robot intentara
relocalizarse en la zona y seguird con la sesion de limpieza.
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The robot can not be used by
children. Do not use the robot while
kids are playing on the floor

Ce robot ne doit pas étre utilisé par
les enfants. N'utilisez pas le robot
lorsque des enfants jouent sur le sol.
El robot no puede ser utilizado por
ninos. No utilizar el robot mientras
los nifos estan jugando en el suelo.

Do not wash the robot with water.
Do not use the robot near swimming
pools, showers ...

Ne lavez pas le robot avec de l'eau.
N'utilisez pas le robot prés des
piscines, des douches...

No lavar el robot con agua. No utilizar
el robot cerca de piscinas, duchas, ...

This product is to be used indoors,
do not use it outdoors.

Ceproduitdoitétreutiliséal'intérieur,
ne l'utilisez pas a l'extérieur.

Este producto se debe utilizar en el
interior, no utilizar en el exterior.



®
|

40°C - 104°F

!

0°C - 32°F

Do not store the robot in high
temperature environment.

Ne rangez pas le robot dans un
environnement de température
élevée.

No guardar el robot en un entorno
con temperaturas altas.

Use this product in temperature
from 0°to 40° (centigrade degree).

Utilisez ce produit dans un
environnement d'une température
de 0° a 40° (degrés centigrades).

Utilizar este producto en
temperaturas de 0°a 40° (grados
centigrados).

Do not clean the robot with chemical
product. Do not vacuum chemical
products.

Ne nettoyez pas le robot avec des
produits chimiques. N'aspirez pas de
produits chimiques.

No limpiar el robot con ningun
producto quimico. No aspirar
productos quimicos.



Do not use any detergent and
deodorant on the robot and filter.

N'utilisez pas de détergent ni de
désodorisant sur le robot et le filtre.

No utilizar ningun detergente ni
desodorante en el robot y el filtro.

Do not use this product in wet or
moist environment (any environment
with liquid).

N'utilisez pas ce produit dans un
environnement mouillé ou humide
(tout environnement contenant du
liquide).

No utilizar este producto en
un entorno mojado o humedo
(cualquier entorno con sustancias
liquidas).

Do not use the product close to
fireplaces, orany flammable material.

N'utilisez pas le produit a proximité
d’'une cheminée ou de matériaux
inflammables.

No utilizar el producto cerca
de chimeneas, u otro material
inflamable.



Do not use the robot to vacuum sharp
objects (broken glass, screws ...)

N'utilisez pas le robot pour aspirer
des objets coupants (verre brisé,
vis...)

No utilizar el robot para aspirar
objetos afilados (cristales rotos,
tornillos...)

Only use adapter, plug or power cord
provided with the robot, and in good
condition.

Utilisez uniquement I'adaptateur,
la prise ou le cable d'alimentation
fournis avec le robot et en bon état.

Utilizar solo el adaptador, enchufe o
cable eléctrico suministrados con el
robot, y en buenas condiciones.

Do not sit on top of the robot, step
on it, or put an object on the top of it.

Ne vous asseyez pas sur le robot, ne
marchez pas dessus et ne posez pas
d'objet dessus.

No sentarse encima del robot, no
ponerse de piel sobre el mismo, y no
colocar ningun objeto encima.



Unire le due parti della base di
ricarica.

Stecken Sie die zwei Teile der
Ladestation zusammen.

Klem beide delen van het
dockingstation aan elkaar vast.

Collegare l'adattatore alla presa
di ricarica sul lato della base.
Nascondere il cavo in eccesso
nell'apposito  spazio sul retro
della base. Usare esclusivamente
il caricabatteria fornito insieme
al robot; non usare caricabatteria
universali.

Verbinden Sie das Netzteil mit
der  Anschlussbuchse an der
Seite der Basis. Verstauen Sie
das Uberschissige Kabel in dem
dafiir vorgesehenen Platz an der
Riickseite der Basis. Verwenden Sie
nur das mitgelieferte Ladegerdt mit
dem Roboter: Benutzen Sie keine
Universal-Ladegerate.

Sluit de stekker aan op de
stroomaansluiting aan de zijkant
van het station. Stop het teveel
aan snoer in de voorziene ruimte
aan de achterkant van het station.
Gebruik alleen de lader die met de
robot is meegeleverd. Gebruik geen
universele lader.



Per il posizionamento della base di
ricarica, assicurarsi di lasciare un‘area
vuota di 0,5 m ai lati e 1 m di fronte
alla base. Non posizionare la base
in prossimita di scale. Il cavo deve
essere teso. Posizionare la base di
ricarica su un pavimento duro. Non
posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der
Ladestation darauf, dass an beiden
Seiten ein freier Bereich von 0,5
m und an der Vorderseite der
Ladestation von 1 m befindet.
Stellen Sie die Ladestation nicht
in der Nahe von Treppen auf. Das
Kabel muss gestrafft sein. Stellen
Sie die Ladestation immer auf
harten Untergrund. Stellen Sie die
Ladestation nicht auf Teppichboden
auf.

Plaats het dockingstation in een
omgeving met een vrije ruimte van
0,5m aan weerskanten en Tm aan
de voorkant van het dockingstation.
Installeer het dockingstation niet in
debuurtvaneentrap.Hetsnoer moet
strak zijn. Plaats het dockingstation
altijd op een harde ondergrond.
Plaats het dockingstation niet op
tapijt.

Collegare il cavo di alimentazione a
una presa di corrente.

Verbinden Sie den Stecker des
Netzkabels mit der Steckdose.

Steek de stekker in het stopcontact.



Noninserire alcun oggettoall'interno
della base di ricarica.

Stecken Sie nichts in die Ladestation.

Stop niets in het dockingstation.

Capovolgere il robot e portare
l'interruttore  in  posizione di
accensione (I).

Le spie sul pannello di controllo del
robot lampeggeranno per qualche
secondo.

Drehen Sie den Roboter um und
stellen Sie den Betriebsschalter auf
EIN (1).

Daraufhin ~ blinken auf dem
Bedienfeld des Roboters die LED-
Leuchten fiir einige Sekunden.

Draai de robot ondersteboven en
stel de aan/uit-schakelaar in op AAN
(1).

De led-lampjes op het dashboard
van de robot knipperen enkele
seconden.



ZyH = 2

Collegare il robot alla base di
ricarica: le piastre di ricarica sul robot
devono toccare quelle sulla base
di ricarica. | simboli della batteria
lampeggeranno.

Stellen Sie den Roboter auf die
Ladestation: Die Ladeplatten miissen
die Ladeplatten der Ladestation
bertihren. Die Akku-Symbole blinken
nun.

Plaats de robot op  het
dockingstation. De laadplaatjes op
de robot moeten de laadplaatjes
op het dockingstation aanraken. De
batterijsymbolen zullen vervolgens
knipperen.

ACCESO (I): il robot e sotto carica
(la ricarica completa della batteria
richiede 3 ore).

SPENTO (0): il robot non puo
ricaricarsi.

EIN (I): Der Roboter ladt (3 h fur eine
volle Akkuladung).

AUS (O): Der Roboter kann nicht
geladen werden.

AAN (I): de robot wordt opgeladen
(3u om de batterij volledig op te
laden)

UIT (O): de robot kan niet worden
opgeladen.



Bl - 100%
Bl = <66%
B = <33%

Indicatore del livello di carica della
batteria e dell'autonomia

Akkuladestand- und Laufzeit-Anzeige

Weergave van oplaad-en werkingstijd
van de batterij

Aprire le porte delle stanze da
pulire. Se si desidera evitare un‘area
specifica, chiudere la porta.

Offnen Sie die Tiren zu den
Zimmern, die Sie reinigen mochten.
Wenn Sie einen bestimmten Bereich
nicht reinigen mochten, halten Sie
die Tiir geschlossen.

Open de deuren van de kamers die
u wilt schoonmaken. Als u niet wilt
dat een bepaalde ruimte wordt
schoongemaakt, houd de deur dicht.

Per avviare la pulizia, premere il
pulsante DIl o usare I'applicazione
My Smart Force.

Driicken Sie die Taste DIl um den
Reinigungsvorgang zu starten, oder
benutzen Sie die ,My Smart Force”

App.

Druk op de DIl knop om het
schoonmaken te starten of gebruik
de My Smart Force toepassing.



Indicatore dell'autonomia

7~

Eco 60 min Tutti i pavimenti piani Premere P Il x1
Standard 40 min Piastrelle con fessure Premere P Il x2
Boost 20 min Tappeti Premere >|| X3 y

E possibile modificare la modalita di pulizia anche tramite l'applicazione My Smart Force.

Laufzeitanzeige

r N
Eco 60 min Alle ebenen Béden 1-mal Pl driicken
Standard 40 min Fliesen mit Fugen 2-mal P Il driicken
Boost 20 min Teppiche und Laufer 3-mal Pl drUckenJ

Sie kdnnen die Reinigungsmodi auch lber die My Smart Force-App andern.

Weergave van werkingstijd

~

~
Druk 1x op Pl

Eco 60 min Alle vlakke vloeren
Standaard 40 min Tegels met voegen Druk 2x op >l
Boost 20 min Tapijt en matten Druk 3x op Pl .

U kunt de schoonmaakmodus tevens wijzigen via de My Smart Force toepassing.
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Il robot impieghera circa 2 minuti per
analizzare l'area, quindi iniziera la
pulizia metodica dell’area analizzata.
NOTA: il comportamento del robot
potrebbe sembrare erratico durante
I'analisi dell’area.

Dopo aver analizzato l'area, il robot
iniziera la pulizia in modo metodico.

Der Roboter benétigt etwa 2 min,
um den Bereich zu analysieren.
AnschlieBend beginnt der Roboter
systematisch  den  analysierten
Bereich zu reinigen.

HINWEIS: Der Roboter verhdlt sich
moglicherweise unregelmalig, er
analysiert jedoch nur den Bereich.
Sobald er den Bereich analysiert hat,
beginnt der Roboter systematisch
mit der Reinigung.

Het duurt ongeveer 2 minuten voordat
derobothetgebied heeftgeanalyseerd.
De robot start vervolgens met het
methodisch schoonmaken van het
geanalyseerde gebied.

OPMERKING: Het gedrag van de
robot kan tijdens het analyseren van
het gebied afwijkend zijn.

Zodra het gebied is geanalyseerd,
zal de robot op een methodische
manier schoonmaken.

Premere nuovamente il pulsante Pl
per sospendere la pulizia. Premerlo
nuovamente per riprendere la pulizia.

Driicken Sie die Taste PII erneut,
um den Reinigungsvorgang
zu unterbrechen. Driicken Sie
die Taste noch einmal, um den
Reinigungsvorgang fortzusetzen.

Druk opnieuw op de 4l knop om
het schoonmaken te onderbreken.
Druk opnieuw om het schoonmaken
te hervatten.



Premereil pulsante @ perterminare
la pulizia. Se il robot inizia la pulizia
dalla base di ricarica, tornera alla
base di ricarica. Se il robot inizia la
pulizia da un altro punto di partenza,
tornera in questo punto e non potra
ricaricarsi.

Modalita di standby

Dopo 5 minuti fuori dalla base di
ricarica o 30 minuti collegato alla
base di ricarica, il robot entrera in
modalita di standby.

Per riattivare il robot, premere
qualsiasi pulsante sul pannello
di controllo o avviare la pulizia
dall'applicazione.

Driicken Sie die Taste @, um den
Reinigungsvorgang zu beenden.
Wenn der Roboter die Reinigung
von der Ladestation aus beginnt,
wird er auch zur Ladestation
zurlickkehren. Wenn der Roboter
den Reinigungsvorgang von einer
anderen Stelle aus startet, wird
er zu diesem Ausgangspunkt
zurlickkehren und kann sich nicht
aufladen.

Stand-by-Modus:

5 min auBerhalb der Ladestation
oder nach 30 min auf der Ladestation
schaltet der Roboter in den Stand-
by-Modus.

Um den Roboterwiederzu aktivieren,
driicken Sie eine beliebige Taste
am Roboter oder starten Sie einen
Reinigungsvorgang von der App aus.



NL

Druk op de @ knop om het
schoonmaken te beéindigen. Als de
robot de schoonmaaksessie vanaf
het dockingstation start, zal het naar
het dockingstation terugkeren. Als
de robot de schoonmaaksessie vanaf
een ander startpunt start, zal de
robot naar dit startpunt terugkeren
en kan hij niet worden opgeladen.

Stand-by:

De robot gaat na 5 min uit het
dockingstation of 30 min op het
dockingstation in stand-by.

Om de robot opnieuw te activeren,
druk op een willekeurige knop op de
robot of start een schoonmaaksessie
vanaf de app.



Se il ciclo di pulizia & terminato, il
robot tornera automaticamente
alla base di ricarica per ricaricare la
batteria.

Se la pulizia non é terminata ma la
batteria & scarica, il robot tornera
alla base di ricarica per ricaricarsi.
In tal caso, non appena il robot sara
collegato alla base di ricarica, la spia
del pulsante di avvio/pausa rimarra
accesa (per circa 30 minuti, il tempo
di attivazione della modalita di

standby).
Quando la batteria sara
completamente carica, il robot

riprendera  automaticamente il
ciclo di pulizia dal punto in cui si &
interrotto.



Wenn der Reinigungszyklus
abgeschlossen ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Ladestation zuriick,
um seinen Akku aufzuladen.

Wenn der Akku leer ist, obwohl
einige Bereiche noch nicht gereinigt
sind, kehrt der Roboter zum Aufladen
zur Ladestation zurick. In diesem
Fall leuchtet die Start/Pause-Leuchte
stetig, sobald der Roboter auf der
Ladestation ist (fir etwa 30 min,
lange genug fiir den Roboter, um in
den Stand-by-Modus zu schalten).
Sobald  der  Akku  komplett
aufgeladen ist, setzt der Roboter
automatisch den Reinigungszyklus
an der Stelle fort, an der er aufgehort
hat.



Na het schoonmaken keert de
robot automatisch terug naar het
dockingstation om zijn batterij op te
laden.

Als de batterij leeg raakt, maar alles
is nog niet schoongemaakt, zal
de robot naar het dockingstation
terugkeren om zijn batterij op
te laden. Zodra de robot aan het
dockingstation is gekoppeld, blijft
het start/pauze-lampje branden
(gedurende ongeveer 30 min, tijd
nodig voor de robot om in stand-by
te gaan).

Zodra de batterij volledig is
opgeladen, wordt het schoonmaken
hervat vanaf de plaats waar hij is
gestopt.



Pulizia mirata:
Per effettuare una pulizia mirata,

posizionare il robot sull'area
interessata e avviare la pulizia
mirata dall'applicazione. 1l robot

pulird un quadrato di circa 1 m? Al
termine della pulizia mirata il robot
non tornera alla base di ricarica ma
rimarra nel punto di partenza della
pulizia mirata.

Punktreinigung:

Um eine Punktreinigung oder
die gezielte Reinigung einer
bestimmten Stelle durchzufthren,
stellen Sie den Roboter auf die
entsprechende Stelle und starten
Sie die Punktreinigung mit der App.
Der Roboter reinigt eine Stelle von
ca. T m” Wenn die Punktreinigung
erledigt ist, wird der Roboter nicht
zur Ladestation zurlickkehren. Er
bleibt an der Stelle stehen, von der
aus er die Punktreinigung gestartet
hat.

Doelgericht schoonmaken:

Om doelgericht of plaatselijk schoon
te maken, plaats de robot op het
aangewezen gebied en start het
doelgericht  schoonmaken  met
behulp van de app. De robot zal een
vierkant van circa 1m? schoonmaken.
Zodra het doelgericht schoonmaken
is voltooid, keert de robot niet terug
naar het dockingstation en blijft
hij staan op het startpunt van het
aangewezen gebied.



WIFI| NO

"
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[

R~ .
Quando la spia ‘g e accesa, il robot

é collegato alla rete Wi-Fi.
Quando la spia & & spenta, il robot
non é collegato.
Quando la spia Z lampeggia, la
connessione € in corso.

Wenn ”'—? leuchtet, ist der Roboter
mit Ihrem Netz verbunden.

Wenn ’c? nicht leuchtet, ist der
Roboter nicht verbunden.
Wenn Z blinkt, wird die Verbindung
gerade hergestellt.

Wanneer het lampje Z AAN is, is de
robot met uw netwerk verbonden.
Wanneer het lampje Z UIT is, is de
robot niet verbonden.

Wanneer het lampje = knippert,
wordt de verbinding tot stand

gebracht.

Ilrobot nonssiavvieraseil contenitore
della polvere o il filtro non sono
installati. In tal caso, la spia di errore
rimarra accesa e nell'applicazione
apparira un messaggio.

NOTA: l'errore pud apparire anche
quando il filtro non e installato
correttamente. Assicurarsi che sia
posizionato correttamente.



Der Roboter startet nicht, wenn der
Staubbehdlter oder der Filter nicht
eingesetzt sind. In dem Fall leuchtet
die Fehleranzeige stetig und die
entsprechende Meldung wird auf
der App angezeigt.

HINWEIS: Wenn der Filter nicht
korrekt in der Kappe befestigt ist,
wird die Fehlermeldung eventuell
auch angezeigt. Bitte priifen Sie die
Position des Filters.

De robot start niet wanneer het
stofreservoir of de filter ontbreekt.
In dit geval brandt het foutlampje
continu en wordt er een specifieke
melding op de app weergegeven.

OPMERKING: Deze foutmelding
kan tevens worden weergegeven
wanneer de filter niet juist in de kap
is aangebracht. Controleer of de
filter zich op de juiste plaats bevindt.

Se la spia A € accesa, consultare
il libretto delle avvertenze o
I'applicazione MySmartForce.

Wenn das Symbol & leuchtet,
lesen Sie bitte das Heft mit den
Sicherheitshinweisen oder beziehen
Sie sich auf die MySmartForce-App.

Als  het & pictogram AAN
is, raadpleeg het boekje met
veiligheidsvoorschriften  of  de
MySmartForce toepassing.



Il robot é dotato di sensorianticaduta
che rilevano scale e fessure. Il robot
cambiera direzione se le rileva.
Affinché il robot rilevi correttamente
la differenza di livello tra due
superfici,  assicurarsi  che  sul
pavimento in prossimita di fessure
e scale, o sugli scalini, non siano
presenti oggetti (borse, scarpe, ecc.).
Il robot in prossimita di scale senza
oggetti .

Il robot in prossimita di scale con
scarpe, borse o altri oggetti (il
robot non rileva correttamente le
scale e cade).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren
versehen, um  Treppen und
Zwischenrdume zu erkennen. Der
Roboter @ndert die Richtung, wenn
er Treppen oder Zwischenrdume
erkennt.

Damit der Roboter Unterschiede
in der FuBbodenhohe korrekt
erkennen kann, stellen Sie bitte
sicher, dass sich keine Gegenstdnde
(Taschen, Schuhe ...) auf dem Boden
neben Zwischenrdumen, Treppen
oder auf den Stufen von Treppen
befinden.

Der Roboter in der Nahe von Treppen
ohne Gegensténde.

Der Roboterin der Nahe von Treppen
mit Schuhen, Taschen oder anderen
Gegensténden. (Der Roboter
kann die Treppe nicht richtig
erkennen und daher herunterfallen.)



De robot is voorzien van valsensoren
om ftrappen en openingen te
detecteren. De robot verandert
van richting zodra deze worden
gedetecteerd.

Om het verschil in vloerniveau juist
te kunnen detecteren, zorg dat
er zich geen voorwerpen (tassen,
schoenen,...) op de vloer naast de
opening, trap of op de treden van de
trap bevinden.

De robot nadert een trap zonder
voorwerpen .

De robot nadert een trap met
schoenen, tassen of andere
voorwerpen (de robot zal de
trap niet juist detecteren en van de
trap vallen).

Usare I'impugnatura di trasporto per
trasportare il robot.

Tragen Sie den Roboter an seinem
Tragegriff.

Draag de robot met behulp van het
draaghandvat.



Rimuovere il contenitore della
polvere sollevandolo. La spia
lampeggera.

Heben Sie den Staubbehdlter mit
einer Aufwarts-Bewegung aus dem
Gerat. Das Symbol & leuchtet auf.

Verwijder het stofreservoir door

het omhoog te heffen. Het
pictogram wordt verlicht.

Ruotare il coperchio nero seguendo

i simboli ‘hﬂ . Estrarre il filtro
ciclonico dal contenitore della
polvere.

Drehen Sie das schwarze Oberteil,

wie mithilfe der Symbole ‘hﬂ
angezeigt. Ziehen Sie den Zyklon
aus dem Behalter.

Draai het zwarte bovenstuk, zoals

aangegeven met ‘hﬂ Trek de
cycloon uit het reservoir.



Premere il pulsante “PUSH" per aprire
il contenitore, quindi svuotarlo.

Driicken Sie die Taste,,PUSH”, um den
Behalter zu 6ffnen und zu entleeren.

Druk op de “PUSH” knop om het
reservoir te openen en leeg te
maken.

Una volta a settimana, lavare il
filtro con acqua pulita e pulire il
contenitore della polvere e il filtro
ciclonico a mano.

Waschen Sie den Filter einmal
wochentlich mit  klarem Wasser
und reinigen Sie den Staubbehélter
sowie den Zyklon manuell.

Was de filter elke week met schoon
water en reinig het stofreservoir en
de cycloon met de hand.

Lasciarli asciugare per circa 12 ore.
Non usare filtri o contenitori della
polvere bagnati.

Lassen Sie die Elemente etwa 12 h
trocknen. Setzen Sie den Filter und
den Staubbehalter nicht im nassen
Zustand ein.

Laat het ongeveer 12u drogen.
Gebruik geen natte filter of nat
stofreservoir.



Every 6
months

Riposizionare il filtro ciclonico
nel contenitore della polvere.
Riposizionare il filtro fissando Ia
linguetta nel fermaglio. Chiudere il
contenitore della polvere.

Setzen Sie den Zyklon wieder in
den Behdlter ein. Setzen Sie den
Filter wieder ein, indem Sie die
Kerbe an der Kappe im Verschluss
einrasten lassen. Schlieen Sie den
Staubbehalter.

Breng de cycloon opnieuw aanin het
reservoir. Plaats de filter terug terwijl
het gat in de kap op de pen wordt
vastgezet. Sluit het stofreservoir.

Ogni 6 mesi, sostituire il filtro con
uno nuovo.

Wechseln Sie den Filter alle sechs
Monate aus.

Vervang de filter elke 6 maanden
door een nieuwe.



Riposizionare il contenitore della

polvere nel robot. La spia

si spegnera. In caso contrario,
assicurarsi che il filtro sia posizionato
correttamente.

Setzen Sie den Staubbehalter wieder

in den Roboter. Das Symbol &
schaltet sich aus. Falls nicht, priifen
Sie, ob der Filter korrekt positioniert
ist.

Installeer het stofreservoir opnieuw
in de robot. Het & pictogram
verdwijnt. Als dit niet het geval is,

controleer of de filter op de juiste
plaats zit.



Every
week

Capovolgere il robot e portare
l'interruttore  in  posizione di
spegnimento (O).

Drehen Sie den Roboter um und
schalten Sie den Roboter AUS (O).

Draai de robot ondersteboven en
schakel de robot uit (O).

Sbloccare la  protezione della
spazzola usando i 4 fermagli.

Losen Sie den Birstenschutz durch
Offnen der vier Befestigungen.

Maak de 4 klemmen van het
borstelscherm los.

Rimuovere la protezione ed estrarre
la spazzola.

Entfernen Sie den Birstenschutz
und ziehen Sie die Blirste heraus.

Verwijder het borstelscherm en trek
de borstel uit.



Pulire la spazzola con il lato lama (per
tagliare i capelli) e il lato spazzola
(per rimuoverli) con movimenti
dall'alto verso il basso.

Reinigen Sie die Staubsaugerbiirste
mit der Klingenseite (um die Haare
zu schneiden) und die Birstenseite
(um sie zu entfernen), indem Sie die
Reinigungsbirste von oben nach
unten bewegen.

Reinig de borstel met de meskant
(om vastzittend haar door te snijden)
en de borstelkant (om het haar te
verwijderen) door het uitvoeren van
neerwaartse bewegingen.

Riposizionare la spazzola e la sua
protezione. Assicurarsi che la parte
in gomma sull'estremita della
spazzola sia in posizione. Bloccare
la protezione della spazzola con i
4 fermagli.

Setzen Sie die Staubsaugerbiirste
und den Birstenschutz wieder
ein. Achten Sie darauf, dass der
Gummiabschnitt an der Spitze der
Blirste an seinem Platz ist. Fixieren
Sie den Blrstenschutz mithilfe der
vier Befestigungselemente.

Plaats de  borstel en het
borstelscherm terug. Zorg dat het
rubber deel aan het uiteinde van
de borstel op de juiste plaats is
aangebracht. Zet het borstelscherm
vast met de 4 klemmen.
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Every 3 Every 2

ﬂ months weeks
*
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Ogni 3 mesi, spegnere il robot e
pulire la fotocamera e lo schermo del
laser con il panno morbido fornito
insieme al robot.

Schalten Sie den Roboter alle drei
Monate AUS und reinigen Sie die
Kamera und den Laserfilter mit dem
trockenen, weichen Tuch, das mit
dem Roboter geliefert wurde.

Schakel de robot UIT en maak
de camera en het laserscherm
elke 3 maanden schoon met de
meegeleverde droge en zachte
doek.

Ogni 2 settimane, pulire con il panno
morbido le piastre di ricarica sul
robot e sulla base di ricarica e le
finestre dei sensori anticaduta.

Reinigen Sie die Ladeplatten am
Roboter und an der Ladestation
sowie die Absturzsensoren alle
zwei Wochen mit dem trockenen,
weichen Tuch.

Maak de laadplaatjes op de robot en
het dockingstation en de vensters
van de valsensoren elke 2 weken
schoon.



months

Every 3

r
Componente

Pulizia del componente

Every 2
weeks
~\

Sostituzione del componente

Contenitore della
polvere

Una volta a settimana

Non applicabile

Filtro ciclonico

Una volta a settimana

Non applicabile

Filtro

Una volta a settimana

Due volte all'anno

Spazzola

Una volta a settimana

Quando necessario

Fotocamera e laser

Ogni tre mesi

Non applicabile

Piastre di ricarica

Ogni due settimane

Non applicabile

Sensori anticaduta

Ogni due settimane

Non applicabile
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* *
Every 3 Every 2
%EF months weeks
*
a4 N\
Element Reinigungintervall Austauschintervall
Staubbehalter Einmal wochentlich Nicht notwendig
Zyklon Einmal wochentlich Nicht notwendig
Filter Einmal wochentlich Zweimal jahrlich
Burste Einmal wochentlich bei Bedarf
Kamera und Laser Alle drei Monate Nicht notwendig
Ladeplatten Alle zwei Wochen Nicht notwendig
Absturzsensoren Alle zwei Wochen Nicht notwendig
. J
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a=n

Every 3 Every 2
months weeks

Onderdeel

Het onderdeel reinigen

Het onderdeel vervangen

n

Stofreservoir

Eenmaal per week

Niet van toepassing

Cycloon Eenmaal per week Niet van toepassing
Filter Eenmaal per week Tweemaal per jaar
Borstel Eenmaal per week Wanneer nodig

Camera en laser

Elke drie maanden

Niet van toepassing

Laadplaatjes

Elke twee weken

Niet van toepassing

Valsensoren

Elke twee weken

Niet van toepassing
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Spegnere il robot (O).

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti
generici.
Indossare guanti e protezioni.

Schalten Sie den Roboter AUS (O).
Werfen Sie den Roboter nicht in den
Mdlleimer.

Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Schakel de robot uit (O).

Gooi de robot niet weg met het
gewone huisvuil.

Draag altijd handschoenen en
gepaste beschermingsmiddelen.



Drehen Sie den Roboter um.

Capovolgere il robot.

Draai de robot ondersteboven.

Svitare il coperchio della batteria con
un cacciavite. Scollegare la batteria e
rimuoverla dal robot.

Schrauben Sie mit einem
Schraubenzieher die
Akkufachabdeckungen auf. Trennen
Sie den Akku und entfernen Sie den
Akku aus dem Roboter.

Maak het batterijdeksel los met
behulp van een schroevendraaier.
Ontkoppel de batterij en haal deze
uit de robot.

Riciclare la batteria e il robot.

Recyceln Sie den Roboter und den
Akku.

Recycleer de robot en de batterij.



Per prolungare la durata di vita
della batteria, mantenere il robot
collegato alla base di ricarica quando
non € in uso.

Se il robot & scollegato dalla base di
ricarica, assicurarsi che sia spento e
che la batteria sia completamente
carica. Riporre il robot in un luogo
fresco e asciutto. Ricaricare il robot
ogni 3 mesi quando non € in uso.

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu
verlangern, lassen Sie den Roboter
immer auf der Ladestation, wenn er
nicht benutzt wird.

Wenn der Roboter auBerhalb der
Ladestation aufbewahrt wird, sollte
er ausgeschaltet und der Akku voll
aufgeladen sein. Bewahren Sie den
Roboter an einem sauberen und
trockenen Ort auf. Laden Sie den
Roboter alle drei Monate auf, wenn
Sie ihn nicht benutzen.

Voor een langere levensduur van de
batterij, laat de robot altijd op het
dockingstation om de batterij op te
laden wanneer niet in gebruik.

Als de robot uit het dockingstation
wordt opgeborgen, zorg dat de
robot is uitgeschakeld en de batterij
volledig is opgeladen. Berg de robot
op in een schone en droge ruimte.
Laad de robot elke 3 maanden op
wanneer hij niet wordt gebruikt.



rDisplay Descrizione dell’errore Possibile causa/soluzione B
La base di carica non ¢ collegata alla rete elettrica. Ricordarsi di
Il robot non riesce a trovare la base ol
1032 di carica La base di carica é difficilmente accessibile per la presenza di ostacoli
sul pavimento della stanza.
Rendere accessibile la base sgomberando il percorso del robot.
. N . Il livello di batteria € troppo basso e il robot non riesce a tornare alla
Il robot si spegnera per livello S . . e
2001 ; base di carica. Posizionare manualmente il robot sulla base di carica
batteria basso A L
per consentire la ricarica.
L . Il robot e stato sollevato.
2010 Il robot non e piu sul pavimento I N .
Riposizionare il robot sul pavimento.
2020 Una delle ruote del robot & Una delle ruote ¢ incastrata e non funziona correttamente.
incastrata Spegnere il robot ed eliminare la causa dell'inceppamento.
A N Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
2021 Il motore di aspirazione & bloccato . N R
comunicando il codice errore 2021.
La spazzola elettrica non funziona correttamente.
2022 La spazzola elettrica e incastrata/ Spegnere il robot ed eliminare la causa dell'inceppamento.
bloccata Ricordarsi inoltre di pulire la spazzola elettrica utilizzando I'utensile
fornito per la rimozione di capelli e/o peli.
Il robot e incastrato.
2024 Il robot non trova il suo percorso Spostare il robot, riposizionarlo in un’area priva di ostacoli e riavviare
I'aspirazione. Spostare il robot.
. I sensori di caduta sono sporchi. Pulire i sensori di caduta con il panno
Il robot ha un problema con i NP .
2025 . morbido in dotazione.
sensori di caduta R - .
Il robot & bloccato in cima alle scale. Spostare il robot.
Il robot non puo partire in assenza del contenitore raccoglipolvere.
. . Riposizionare correttamente il contenitore raccoglipolvere e il
Il contenitore raccoglipolvere del . .
2030 | rispettivo filtro.
robot non é presente - . . . .
Oppure posizionare il contenitore raccoglipolvere e il suo filtro nel
robot.
I sensori di navigazione del robot Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
2040 . K . X .
sono difettosi comunicando il codice errore 2040.
. . " Il robot non si accende correttamente. Contattare il servizio assistenza
2041 Il giroscopio del robot & difettoso X X .
comunicando il codice errore 2041.
. nere e ri ndere il r riposizionarl Il iricarica. Al
2050 Il robot ha riscontrato un problema S.peg. e~e € rlacce ‘de € ObOt? feszeiaiicheiaa el
riavvio, il robot sara pronto per I'uso.
Il livello di carica della batteria non é sufficiente per I'accensione del
robot.
Il robot non si accende Posizionare il robot sulla base di carica. Linterruttore ON/OFF sotto il
robot e su OFF.
\ Portare l'interruttore su ON. )
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5.

1. Robot incastrato
Se il robot e incastrato si arrestera automaticamente. La spia di errore rimarra accesa e
nell’applicazione apparira un messaggio.

Sono disponibili 2 opzioni:

1. Liberare il robot e collegarlo manualmente alla base di ricarica. Il robot si riavviera all’avvio
di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

2. Liberare il robot e riposizionarlo sul pavimento entro 1 metro, quindi premere il pulsante
di avvio/pausa per riprendere la pulizia. Il robot tentera di analizzare il nuovo ambiente e
continuera la pulizia.

2, Arresto continuo

- Se il robot si e arrestato fuori dalla base di ricarica e la spia di errore lampeggia, il robot si
trova in una situazione imprevista. Spegnere e riaccendere il robot con l'interruttore sulla
parte inferiore e ricollegarlo alla base di ricarica.

« Il robot si riavviera all’avvio di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

3. Batteria scarica

« Seil livello di carica della batteria scende sotto il 10%, il robot entrera in modalita batteria
scarica. In questa modalita la spia di errore rimarra accesa e 'ultimo segmento del simbolo
della batteria lampeggera.

« In tal caso e necessario ricollegare il robot alla base si ricarica affinché si ricarichi. Il robot si
riavviera all'avvio di un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

4. Spazzola incastrata
Se la spazzola del robot si € incastrata (su frange di tappeti, stringhe, ecc.), il robot si arrestera
automaticamente. La spia di errore rimarra accesa e nell'applicazione apparira un messaggio.

Sono disponibili 2 opzioni:

1. Liberare la spazzola e collegare il robot alla base di ricarica. Il robot si riavviera all'avvio di
un nuovo ciclo di pulizia (dal robot o dall'applicazione).

2. Liberare la spazzola e riposizionare il robot sul pavimento entro 1 metro, quindi premere
il pulsante di avvio/pausa per riprendere la pulizia. Il robot tentera di analizzare il nuovo
ambiente e continuera la pulizia.
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rDisplay Fehlerbeschreibung Mogliche Ursache/Lésung B
Die Ladestation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen. Denken
. . Sie daran, die Ladestation anzuschlieRen.
Der Roboter kann seine Ladestation ) s « . .
1032 nicht mehr finden Die Ladestation ist durch Gegenstande im Raum schwer zu erreichen.
: Machen Sie die Ladestation zuganglich, indem Sie den
Bewegungsbereich des Roboters freirdumen.
. . Die Batterie ist zu schwach, sodass der Roboter nicht zur Ladestation
Der Roboter schaltet sich aus, weil . ) 5
2001 . o . X zurtickkehren kann. Setzen Sie den Roboter von Hand auf die
die Batterieleistung nicht ausreicht. ; . )
Ladestation, damit er sich aufladen kann.
2010 Der Roboter befindet sich nicht Der Roboter wurde hochgehoben.
mehr am Boden. Setzen Sie den Roboter wieder auf dem Boden ab.
X « Eines der Rader klemmt und funktioniert nicht richtig.
2020 i s Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie das blockierende
klemmt.
Element.
. . Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
Zoz B ERIE O (SR I Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2021 an.
Die Elektrobdrste funktioniert nicht richtig.
Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie das blockierende
2022 Die Elektrobiirste klemmt/ist Element.
blockiert. Vergessen Sie auch nicht, die Elektroburste mit dem mitgelieferten
Werkzeug zu reinigen, um sie von Haaren und/oder Tierhaaren zu
befreien.
Der Roboter ist eingeklemmt.
Der Roboter findet seinen Weg nicht | Setzen Sie den Roboter in einen Bereich, der frei von Gegenstanden
2024 : X .
mehr. ist, und starten Sie den Saugvorgang erneut. Versetzen Sie den
Roboter.
Die Absturzsensoren sind verschmutzt. Reinigen Sie die
2025 Der Roboter hat ein Problem mit Absturzsensoren mit dem mitgelieferten weichen Tuch.
seinen Absturzsensoren. Der Roboter ist oben an der Treppe blockiert. Versetzen Sie den
Roboter.
. Der Roboter kann ohne Staubbehalter nicht starten.
2030 \E\)/?r:jsr:?:htzzerr;::ﬁ; E Sl i Setzen Sie den Staubbehalter mit Filter wieder richtig ein.
. Oder setzen Sie den Staubbehalter mit Filter in den Roboter ein.
2040 Die Navigationssensoren des Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
Roboters sind defekt. Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2040 an.
2041 Das Gyroskop des Roboters ist Der Roboter kann nicht mehr richtig starten. Setzen Sie sich mit dem
defekt. Kundendienst in Verbindung und geben Sie den Fehlercode 2041 an.
Der Roboter ist auf ein Problem Roboter ausschalten und wiedereinschalten und auf die
2050 Dockingstation setzen. Nach dem Hochfahren ist der Roboter fiir
gestofRen . X
jeden Steuerbefehl bereit.
Die Batterieleistung des Roboters reicht fur das Einschalten nicht aus.
Der Roboter lasst sich nicht Setzen Sie den Roboter auf die Ladestation. Der EIN/AUS-Schalter
einschalten. unter dem Roboter steht auf,AUS".
\_ Stellen Sie den Schalter auf ,EIN" J
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5.

1. Roboter steckt fest
Wenn der Roboter fest steckt, schaltet er sich automatisch aus. Die Warnleuchte leuchtet
stetig und die entsprechende Meldung wird auf der App angezeigt.

In diesem Fall gibt es zwei Optionen:

1. Der Benutzer 16st den Roboter und stellt ihn auf die Ladestation. Der Roboter startet
erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom Roboter oder der App
aus).

2. Der Benutzer 16st den Roboter und stellt ihn innerhalb 1 m zuriick auf den Boden und
driickt dann die Start-/Pause-Taste, um den Reinigungszyklus fortzusetzen. Der Roboter
wird versuchen, sich in seiner Umgebung zu relokalisieren und den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.

2. Kompletter Stopp

- Wenn der Roboter auf3erhalb der Ladestation stoppt und die Warnleuchte blinkt, ist der
Roboter auf Probleme gesto3en. Der Benutzer muss den Roboter mit dem Schalter unter
dem Roboter aus- und einschalten und ihn zurlick auf die Ladestation setzen.

- Der Roboter startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom
Roboter oder der App aus).

3. Niedrige Akkuladung

« Wenn die Akkuladung unter 10 % betragt, schaltet der Roboter in den Modus fiir einen
niedrigen Ladestand. In diesem Modus leuchtet die Warnleuchte stetig und das letzte
Ladestandsegment blinkt.

« In diesem Fall muss der Benutzer den Roboter zum Aufladen zuriick auf die Ladestation
stellen. Der Roboter startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird
(vom Roboter oder der App aus).

4, Biirste blockiert

Wenn die Biirste des Roboters blockiert (Teppichfransen, Schniirsenkel ...), bleibt der Roboter
stehen. Die Warnleuchte leuchtet stetig und die entsprechende Meldung wird auf der App
angezeigt.

In diesem Fall gibt es zwei Optionen:

1. Der Benutzer I6st die Birste und stellt den Roboter auf seine Ladestation. Der Roboter
startet erneut, sobald ein neuer Reinigungsvorgang gestartet wird (vom Roboter oder der
App aus).

2. DerBenutzer|6st die Blrste und stellt den Roboterinnerhalb 1 m zurtickauf den Boden und
driickt dann die Start-/Pause-Taste, um den Reinigungszyklus fortzusetzen. Der Roboter
wird versuchen, sich in seiner Umgebung zu relokalisieren und den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.
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( Display Foutbeschrijving Mogelijke oorzaak/oplossing R
Het laadstation is niet aangesloten op het elektriciteitsnet.
Vergeet niet om het laadstation aan te sluiten op het net.
1032 De robot vindt het laadstation niet | Het laadstation is moeilijk bereikbaar door de hindernissen in de
terug kamer.
Ruim de kamer op langs het parcours van de robot om het
laadstation toegankelijk te maken.
De robot heeft niet voldoende De robot heeft niet meer voldoende batterijniveau om terug te
2001 batterijniveau meer en wordt keren naar het laadstation. Plaats de robot handmatig terug in
uitgeschakeld het laadstation om op te laden.
2010 De robot bevindt zich niet meer op | De robot werd opgetild.
de grond Plaats de robot terug op de grond.
Een van de wielen van de robot Een van de wielen zit vast en werkt niet meer correct.
2020 A Schakel uw robot uit en verwijder het element dat het wiel
zit vast
blokkeert.
. . De robot werkt niet meer correct. Bel onze consumentenservice
zoz e S en geef aan dat het foutcode 2021 betreft.
De elektroborstel werkt niet meer correct.
Schakel uw robot uit en verwijder het element dat het wiel
2022 De elektroborstel is bekneld / blokkeert.
geblokkeerd Denk eraan om uw elektroborstel te reinigen met behulp van
het bijgeleverde instrument om haren en/of dierenharen te
verwijderen.
De robot is bekneld.
2024 De robot vindt zijn weg niet terug Verplaats de robot, zet die in een nieuwe positie in een vrije zone
en hervat de stofzuigcyclus. Verplaats de robot.
B e 551 e S e 2 D? valsensoren'zun vuil. Reln!g de valssensoren met het
2025 Jiin valsensoren bijgeleverde microvezeldoekje.
) De robot zit vast bovenaan de trap. Verplaats de robot.
De robot kan niet opstarten zonder de verzamelbak.
De verzamelbak van de robot Zorg ervoor dat de verzamelbak met de bijhorende filter correct
2030 . .
ontbreekt in de robot is geplaatst.
Of plaats de verzamelbak met de filter in de robot.
2040 De navigatiesensoren van de robot | De robot werkt niet meer correct. Bel onze consumentenservice
zijn defect en geef aan dat het foutcode 2040 betreft
. De robot werkt niet meer correct. Bel onze dienst na verkoop en
Zo TR e vl ER s e ik geef aan dat het foutcode 2041 betreft
Schakel de robot uit en in, en zet hem opnieuw op het
2050 De robot heeft een probleem laadstation. Eenmaal opgestart, zal de robot opnieuw op elke
opdracht reageren.
De robot heeft niet voldoende batterij om op te starten.
De robot start niet meer o Plaats de robot in het laadstation. De ON/OFF-knop onderaan de
P robot staat in de OFF-stand.
\ Plaats de knop in de ON-stand. )
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5.

1. De robot zit vast
Als de robot vastzit, zal de robot uit zichzelf stoppen. Het waarschuwingslampje zal continu
branden en een specifieke melding zal op de app worden weergegeven.

In dit geval, hebt u keuze uit 2 opties:

1. De gebruiker maakt de robot los en plaatst deze op het dockingstation. De robot zal
opnieuw starten zodra een nieuwe schoonmaaksessie (vanaf de robot of app) wordt
gestart.

2. De gebruiker maakt de robot los, plaatst deze binnen 1 m op de vloer en drukt op de start/
pauze-knop om de schoonmaaksessie te hervatten. De robot lokaliseert de omgeving
opnieuw en hervat de schoonmaaksessie.

2. Permanente stop

« Als de robot buiten het dockingstation is gestopt en het waarschuwingslampje knippert,
geeft dit aan dat de robot zich in een moeilijke/hachelijke situatie bevindt. De gebruiker
moet vervolgens de robot uitschakelen met de aan/uit-schakelaar aan de onderkant en de
robot opnieuw op het dockingstation aanbrengen.

« De robot zal opnieuw starten zodra een nieuwe schoonmaaksessie (vanaf de robot of app)
wordt gestart.

3. Batterij raakt leeg

« Als het batterijvermogen lager dan 10% is, zal de robot de lege batterijmodus openen.
In deze modus brandt het waarschuwingslampje continu en knippert het laatste
batterijsegment.

« In dit geval moet de gebruiker de robot opnieuw op het dockingstation zetten om de
batterij op te laden. De robot zal opnieuw starten zodra een nieuwe schoonmaaksessie
(vanaf de robot of app) wordt gestart.

4, Borstel zit vast

Als de borstel van de robot vast komt te zitten (door tapijt, schoenveter,...), zal de robot uit
zichzelf stoppen. Het waarschuwingslamp zal continu branden en een specifieke melding
zal op de app worden weergegeven.

In dit geval, hebt u keuze uit 2 opties:

1. De gebruiker maakt de borstel los en plaatst de robot op het dockingstation. De robot
zal opnieuw starten zodra een nieuwe schoonmaaksessie (vanaf de robot of app) wordt
gestart.

2. De gebruiker maakt de borstel los, plaatst de robot binnen 1 m op de vloer en drukt
op de start/pauze-knop om de schoonmaaksessie te hervatten. De robot lokaliseert de
omgeving opnieuw en hervat de schoonmaaksessie.
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Il robot non deve essere usato dai
bambini. Non usare il robot mentre i
bambini giocano sul pavimento.

Der Roboter darf nicht von Kindern
benutzt werden. Benutzen Sie den
Roboter nicht, wahrend Kinder auf
dem Boden spielen.

De robot mag niet door kinderen
worden gebruikt. Gebruik de robot
niet wanneer er kinderen op de vloer
spelen.

Non lavare il robot con acqua. Non
usare il robot in prossimita di piscine,
docce, ecc.

Reinigen Sie den Roboter nicht
mit Wasser. Benutzen Sie den
Roboter nicht in der Nahe von
Schwimmbecken, Duschen etc.

Maak de robot niet schoon met
water. Gebruik de robot niet in de
buurt van een zwembad, douche,...

I robot deve essere usato
esclusivamente in interni; non usarlo
all'aperto.

Dieses Produkt darf nur in
Innenbereichen benutzt werden,
benutzen Sie es nicht im Freien.

Gebruik  dit  product alleen
binnenshuis, het is niet geschikt
voor gebruik buitenshuis.



®
|

40°C - 104°F

!

0°C - 32°F

Non conservare il robot in ambienti
soggetti ad alte temperature.

Lagern Sie den Roboter nicht
in einer Umgebung mit hohen
Temperaturen.

Berg de robot niet op in een ruimte
met een hoge temperatuur.

Usare il robot a temperature
comprese tra 0°C e 40°C.

Benutzen Sie dieses Produkt in
einem Temperaturbereich von 0° bis
40°C.

Gebruik dit product bij een
temperatuur tussen 0°C en 40°C.

Non pulire il robot con prodotti
chimici. Non aspirare prodotti
chimici.

Reinigen Sie den Roboter nicht mit

chemischen Produkten. Saugen Sie
keine chemischen Produkte auf.

Maak de robot niet schoon met
een chemisch product. Zuig geen
chemische producten op.



A\

Non usare detergenti o deodoranti
sul robot e sul filtro.

Verwenden Sie keine
Reinigungsmittel und Deodorant
auf dem Roboter und dem Filter.

Breng geen reinigingsmiddel of
deodorant aan op de robot of de
filter.

Non usare il robot in ambienti
bagnati o umidi (o qualsiasi
ambiente con liquidi).

Benutzen Sie dieses Produkt nicht in
nassen oder feuchten Umgebungen
(alle Umgebungen, in denen
Flissigkeiten vorhanden sind).

Gebruik dit product niet in een
natte of vochtige omgeving (een
omgeving waar een Vvloeistof
aanwezig is).

Non usare il robot in prossimita di
caminetti o materiali infiammabili.

Benutzen Sie das Produkt nicht in
der Nahe von Kaminen oder anderen
brennbaren Materialien.

Gebruik het product niet in de buurt
van een open haard of brandbaar
materiaal.



Non usare il robot per aspirare
oggetti affilati (cocci di vetro, viti...).

Saugen Sie mit dem Roboter
keine scharfkantigen oder spitzen
Gegenstande (zerbrochenes Glas,
Schrauben etc.) auf.

Gebruik de robot niet voor het
opzuigen van scherpe voorwerpen
(gebroken glas, schroeven,...).

Usare esclusivamente |'adattatore, la
spia e il cavo di alimentazione forniti
insieme al robot, e solo se in buone
condizioni.

Verwenden Sie nur Adapter, Stecker
oder Netzkabel, die in gutem
Zustand sind und mit dem Roboter
geliefert wurden.

Gebruik alleen de adapter, stekker
en snoer die met de robot zijn
meegeleverd en zorg dat ze zich in
een goede staat bevinden.

Non sedersi né salire sul robot e non
posizionare oggetti su di esso.

Nicht treten. Setzen und stellen Sie
keine Gegenstdnde auf den Roboter.

Zit of sta niet op de robot en plaats
er geen voorwerpen op.



Una as duas partes da base de
carregamento.

Upevnéte k sobé obé ¢asti dokovaci
stanice.

Spojte  dohromady dve casti
dokovacej stanice.

Ligue o adaptador na entrada da
alimentacdo na parte lateral da
base. Guarde o cabo em excesso
na parte de trds da base, no espaco
previsto para o efeito. Use apenas o
carregador fornecido com o robot.
Nao use carregadores universais.

Pfipojte adaptér k napajecimu
konektoru na boku zékladny. Skryjte
prebyte¢ny kabel v zadni ¢asti
zakladny v prostoru, ktery je k tomu
urcen. Pouzivejte pouze nabijecku
dodavanou s robotem: nepouzivejte
univerzalni nabijecky.

Pripojte adaptér do napéjacieho
konektora na bocnej strane
zdkladne. Nadmerny kéabel skryte na
zadnej strane zakladne v priestore
ur¢enom na tento Ucel. Pouzivajte
len nabijacku dodavanu s robotom:
nepouzivajte univerzalne nabijacky.



Coloque a base de carregamento
num local com um espaco vazio
de 0,5m de cada lado, e 1 metro
a frente. Ndo instale a base de
carregamento perto das escadas. O
cabo tem de ficar esticado. Coloque
sempre a base de carregamento
num piso duro. Nao coloque a base
de carregamento numa carpete.

Pokud chcete umistit dokovaci
stanici, ujistéte se, Ze je kolem
dokovaci stanice volny prostor 0,5 m
na boku a 1 m vpredu. Neinstalujte
dokovaci stanici u schodid. Kabel
musi byt pevny. Vzdy umistéte
dokovaci stanici na pevnou podlahu.
Neddavejte dokovaci stanici na
koberec.

Ak chcete niekde polozZit dokovaciu
stanicu, uistite sa, Ze je pred
dokovacou stanicou prazdny
priestor v dizke 1 m a na boku 0,5
m. Dokovaciu stanicu neinstalujte
v blizkosti schodov. Kabel musi byt
napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy
polozte na tvrdu podlahu. Dokovaciu
stanicu neddvajte na koberec.

Ligue a ficha a tomada.

Zapojte zastr¢ku napajeciho kabelu
do zasuvky.

Pripojte zastr¢ku napajacieho kéabla
do hlavnej zasuvky.



Nao coloque nenhum objeto no
interior da base de carregamento.

Nevkladejte nic do dokovaci stanice.

Dodokovacejstanice ni¢ nevkladajte.

Vire o robot e ligue o interruptor
para a posicao de ligado (1).

As luzes LED acendem e ficam a
piscar no painel do robot durante
alguns segundos.

Otocte robot vzhlru nohama a
zapnéte hlavni vypinac (1).

Na panelu robota budou nékolik
sekund blikat LED kontrolky.

Robot otocte hore dnom a zapnite
vypina¢ ON (1).

Na palubnej doske robota na
niekolko sekund zablikaju LED
kontrolky.



R =

Coloque o robot na base de
carregamento:  Os  polos de
carregamento no robot tém de tocar
nas placas da base de carregamento.
Os simbolos da bateria comecam a
piscar.

Umistéte robot na dokovaci stanici:
nabijeci desti¢ky na robotu se musi
dotykat desticek v dokovaci stanici.
Pak budou blikat symboly baterie.

Robot polozte na dokovaciu stanicu:
nabijacie platne na robotovi sa musia
dotykat platni na dokovacej stanici.
Symboly batérie budu potom blikat.

ON (I): O robot estd a carregar (3
horas para que a bateria fique
completamente carregada)

OFF (0): O robot nao pode carregar.

ZAPNUTO (I): robot se nabiji (3h pro
Uplné nabiti baterie)

VYPNUTO (O): robot se nemuze
nabit.

ON (I): robot sa nabija (3 hodiny pre
Uplné nabitie batérie)
OFF (O): robot sa nemé&ze nabijat.



Bl - 100%
Bl = <66%
B = <33%

Indicador da carga da bateria eindicacao
da duracao de funcionamento

Indikace doby nabijeni baterie a
doby chodu

Indikacia ¢asu nabijania a prevadzky
batérie

Abra as portas das divisdbes que
deseja aspirar. Se quiser evitar limpar
uma area em particular, mantenha a
porta fechada.

Oteviete dvere vedouci do mistnosti,
které chcete vysat. Pokud nechcete v
ur¢itém prostoru vysavat, nechejte
dvefe zaviené.

Otvorte dvere veduice do miestnosti,
ktoré chcete C(istit. Ak sa chcete
vyhnut dcisteniu v urcitej oblasti,
nechajte dvere zatvorené.

Prima o botao DIl para comecar
a limpeza, ou use a aplicacao My
Smart Force.

Stisknéte tlacitko DIl a spustte
vysavani nebo pouzijte aplikaci My
Smart Force.

Ak chcete zacat (istit alebo pouzivat
aplikdciu My Smart Force, stlacte
tlacidlo P II.



Indicacdo da duracao de funcionamento

-
Eco 60 minutos Todos os pisos lisos Prima P Il x1
Standard 40 minutos Azulejos com fendas Prima P 1l x2
Poténcia Extra 20 minutos Alcatifas e tapetes Prima } I3

Também pode alterar os modos de limpeza através da aplicacao My Smart Force.

Indikace doby chodu

~
Eco 60 min Viechny rovné podlahy stisknate P11 1x
Standardni 40 min Dlazdice se sparami stisknéte P Il 2x

k(ZV)’/.E,en)’/ vykon) 20 min Koberec a koberecky Stisknéte P11 3x )

Rezimy vysavéani mlzete také ménit pomoci aplikace My Smart Force.

Indikacia ¢asu prevadzky

~
Eco 60 min Vetky ploché podlahy stlacte P Il x1
Standardne 40 min Dlazdice so $trbinami stlacte P Il x2
Silno 20 min Koberce a predlozky stlacte P Il x3

Rezimy cistenia mozete tiez zmenit pomocou aplikacie My Smart Force.
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O robot leva cerca de 2 minutos para
analisar a area. De seguida, o robot
comeca uma limpeza metddica da
area analisada.

NOTA: O comportamento do robot
pode ser erratico, mas esta apenas a
analisar a area.

Mal a area esteja analisada, o robot
limpa de forma metddica.

Robotu bude trvat asi 2 min, nez
analyzuje oblast. Potom robot zahdji
metodické vysavani analyzované
oblasti.

POZNAMKA: Chovéni robotu muze
byt nepfedvidatelné, ale robot
pouze analyzuje oblast.

Jakmile bude oblast analyzovana,
robot bude metodicky vysavat.

Robot  potrebuje priblizne 2
minuty na analyzu oblasti. Potom
robot zacne metodické Ccistenie
analyzovanej oblasti.

POZNAMKA: Spravanie robota méze
byt neurcité, robot viak iba analyzuje
oblast.

Akondhle je oblast analyzovang,
robot ju bude metodicky cistit.

Prima de novo o bot&o Pl para fazer
uma pausa na limpeza. Prima de
novo para retomar a limpeza.

Pokud chcete pozastavit vysavani,
znovu stisknéte tlacitko PII Opét
stisknéte tlacitko pro pokracovani ve
vysavani.

Ak chcete prerusit Cistenie, znova
stlacte tlacidlo WL Opatovnym
stla¢enim obnovite Cistenie.



PT

CcS

Prima o botao @ para terminar
a limpeza. Se o robot comecar
a limpeza a partir da base de
carregamento, voltard a base de
carregamento. Se o robot comecar
a limpeza a partir de outro ponto,
voltard ao ponto inicial e nao sera
capaz de recarregar.

Modo standby (poupanca energia):
Apds 5 minutos fora da base de
carregamento, ou 30 minutos na
base de carregamento, o robot entra
no modo standby (poupanca de
energia).

Para reativar o robot, prima qualquer
botdo no robot ou inicie uma
limpeza a partir da aplicacéo.

\%ésévéni ukoncite stiskem tlacitka

. Pokud robot zahdji vysavani v
dokovaci stanici, opét se vrati do
dokovaci stanice. Pokud robot zahdji
vysavani na jiném pocatecnim misté,
vrati se k tomuto vychozimu bodu a
nebude se moci nabit.

Pohotovostni rezim:

Po 5 minutdch mimo dokovaci stanici
nebo 30 minutach v dokovaci stanici
se robot pfepne do pohotovostniho
rezimu.

Robot prepnete z pohotovostniho
rezimu stiskem libovolného tlacitka
na robotu nebo spusténim vysavani
z aplikace.



Cistenie ukoncite stlacenim

tlacidla @ Ak robot zacal Cistenie
z dokovacej stanice, vrdti sa do
dokovacej stanice. Ak robot zacal
Cistenie z iného vychodiskového
bodu, vrati sa spat do tohto
vychodiskového bodu a nebude sa
moct nabijat.

Pohotovostny rezim:

Po 5 minutach mimo dokovacej
stanice alebo po 30 minutach na
dokovacej stanici sa robot prepne do
pohotovostného rezimu.

Ak chcete robota prebudit, stlacte
[ubovolné tlacidlo na robotovi alebo
zacnite Cistenie z aplikacie.



Se o ciclo de limpeza terminar, o
robot volta automaticamente a base
de carregamento para recarregar a
bateria.

Se a bateria ficar sem carga apesar de
haver ainda areas por limpar, o robot
volta a base de carregamento para
recarregar. Nesse caso, mal o robot
esteja na base de carregamento,
a luz de inicio/pausa permanece
ligada (durante cerca de 30 minutos,
tempo para o robot entrar no modo
standby - poupanca energia).

Mal a bateria esteja recarregada
por completo, o robot volta
automaticamente ao ciclo de
limpeza no local onde parou.



Po dokonceni cyklu vysavani se
robot automaticky vrati do dokovaci
stanice, aby dobil baterii.

Pokud je baterie vybita, i kdyz stéle
jesté nenivysata néjaka plocha, robot
se vrati zpét do dokovaci stanice, aby
se dobil. V takovém pfipadé, jakmile
je robot v dokovaci stanici, kontrolka
start / pauza zUstane rozsvicena
(pfiblizné 30 min, doba pfechodu
robotu do pohotovostniho rezimu).
Jakmile je baterie zcela nabitd, robot
automaticky obnovi cyklus vysavani
tam, kde skoncil.



Ak je cyklus Ccistenia dokonceny,
robot sa automaticky vrati spat do
dokovacej stanice, aby dobil svoju
batériu.

Ak je batéria vybita, hoci je stdle
nejakd oblast nevycistend, robot sa
vrati spat do dokovacej stanice, aby
sa nabil.V takomto pripade, akonahle
jerobot nadokovacej stanici, zostane
rozsvietend kontrolka Start/pauza
(asi 30 minut, doba, po ktorej robot
prejde do pohotovostného rezimu).
Akondhle je batéria Uplne nabits,
robot automaticky obnovi svoj
Cistiaci cyklus tam, kde prestal.



Limpeza de nédoas:

Para efetuar uma limpeza de nédoas
ou limpeza orientada, coloque o
robot na respetiva drea e inicie a
limpeza com a aplicacdo. O robot
limpa um quadrado com cerca
de 1m% Mal a limpeza de nddoas
termine, o robot nédo volta a base de
carregamento, permanecendo no
ponto onde foi iniciado.

Vysadvani na misté:

Pokud chcete provést vysavani na
misté nebo cilené vysavani, umistéte
robota do pfislusného prostoru a
spustte vysdvani na misté pomoci
aplikace. Robot bude vysavat na
¢tverci pfiblizné 1m? Jakmile je
vysavani na misté hotové, robot
se nevrati do dokovaci stanice, ale
zlGstane na misté, kde zacal vysavat.

Bodové Cistenie:

Ak chcete vykonat bodové alebo
cielené cistenie, umiestnite robota
na uréeni oblast a pomocou
aplikacie spustite cistenie daného
miesta. Robot bude cistit vo Stvorci o
velkosti priblizne 1 m% Po skon¢eni
bodového cistenia sa robot nevrati
spat do dokovacej stanice, zostane
vo svojom vychodiskovom mieste.
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, L~ . .
Quando o simbolo “F estiver ligado,

o robot esta ligado a sua rede.
Quando o simbolo & estiver
desligado, o robot ndo estd
conectado.

Quando o simbolo estiver a
piscar, a ligacao estd em curso.

=
Kl

—d>

Kdyz je ZAPNUTA F, robot je
pfipojen k siti.

Kdyz je VYPNUTA Z, robot neni
pfipojen.

Kdyz blika =, probiha pfipojeni.

Ked kontrolka ”;‘\ svieti, robot je

pripojeny k vasej sieti.

Ked kontrolka 47‘\ nesvieti, robot nie
je pripojeny.

Ked = blik, prebieha pripojenie.

O robot nao funciona se o depdsito
do p6 ou o filtro ndo estiverem
colocados. Nesse caso, a mensagem
de erro é apresentada na aplicacao.

NOTA: O erro também pode ser
apresentado se o filtro nédo for
colocado corretamente. Verifique se
o filtro foi corretamente colocado.
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Robot se nespusti, pokud nema
nadobu na prach nebo filtr. V tom
pfipadé bude trvale svitit kontrolka
chyby a v aplikaci se zobrazi pfislusna
zprava.

POZNAMKA: Pokud neni filtr
sprdvné nasazen v krytu, mlze se
také zobrazit chyba. Zkontrolujte
spravnou polohu filtru.

Robot nezacne pracovat, ak chyba
nadoba na prach alebo filter.V takom
pripade nepretrzite svieti kontrolka
chyby a v aplikacii sa zobrazi ur¢ena
sprava.

POZNAMKA: Ak nie je filter spravne
namontovany v kryte, moéze sa
zobrazit aj chyba. Skontrolujte
spravnu polohu filtra.

Seoicone A estiver aceso, consulte
omanual deinstrucdes de seguranca
ou a aplicacdo MySmartForce.

Pokud je ZAPNUTA ikona A,
podivejte se do bezpecnostni pfirucky
nebo aplikace MySmartForce.

Ak ikona A svieti, pozrite si
priru¢ku bezpecnostnych pokynov
alebo aplikaciu MySmartForce.
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O robot tem sensores de queda que
permitem detetar escadas e espacos
vazios. O robot muda de direcdo
quando os detetar.

De modo a detetar corretamente
a diferenca nos niveis do piso,
certifique-se de que nao ha objetos
(malas, sapatos..) no chao perto
dos espacos vazios, escadas ou nos
degraus das escadas.

O robot esta perto das escadas sem
objetos .

O robot esta perto das escadas com
sapatos, malas ou outros objetos
(o robot ndo deteta corretamente as
escadas e acaba por cair).

Robot ma senzory padu, které
zaznamenaji schody a Stérbiny.
Robot zméni smér, jakmile je
zaznamena.

Aby spravné zaznamenal rozdil v
urovni podlahy, ujistéte se, ze na
podlaze vedle stérbin, schodl nebo
stupnd nejsou zadné predméty
(tasky, boty ...).

Robot u schodi bez
predmétd .

Robot u schodl s botami, taskami
nebo jinymi predméty (robot
nezaznamend spravné schody a
proto spadne).
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Robot ma snimacle poklesu na
detekciu schodov a medzier. Pri ich
zisteni robot zmeni smer.

Na spravne zistenie rozdielu Urovne
podlahy sa uistite, Ze na podlahe
vedla medzier a schodov nie su
Ziadne predmety (tasky, topanky ...).
Robot v blizkosti schodov bez
predmetov.

Robot v blizkosti schodov s
topankami, taskami alebo inymi
predmetmi (robot spravne
nerozpozna schody, a preto spadne).

Use a pega de transporte para
transportar o robot.

Pro prepravu robotu pouZijte
prepravni rukojet.

Na prepravu robota pouzite
prepravnu rukovat.
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Retire odepositodopdlevantando-o.
Oicone acende.

Vyjméte nddobu na prach zvednutim
nahoru. Rozsviti se ikona .

Odstrante  nadobu na  prach
zdvihnutim nahor. Rozsvieti sa ikona

Rode a parte superior preta, conforme

indicado com . Puxe o ciclone
para fora do compartimento.

Otocte Cernou horni ¢ast ‘h a, jak
je naznaceno. Vytdhnéte z nadoby
cyklonovy filtr.

Otocte ciernym vrchndkom, ako

je uvedené na ‘hﬂ . Vytiahnite
cyklonovy filter z nddoby.
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Prima o botdo “PUSH" para abrir e
esvaziar o compartimento.

Stisknutim tlacitka «PUSH»
(ZATLACIT) oteviete nadobu a
vyprazdnéte ji.

Stlac¢enim tlacidla « PUSH » otvorte
nadobu a vyprazdnite ju.

Uma vez por semana, lave o filtro
com agua limpa e limpe o depésito
do pé e o ciclone manualmente.

Jednou tydné umyijte filtr dcistou
vodou a ruc¢né vycistéte nadobu na
prach a cyklonovy filtr.

Raz tyzdenne vyplachnite filter
Cistou vodou a manualne vycistite
nadobu na prach a cyklénovy filter.

Deixe secar durante cerca de
12 horas. Ndo use o filtro nem o
depdsito do pé molhados.

Nechejte ho vyschnout pfiblizné 12
hodin. Nepouzivejte mokry filtr nebo
mokrou nadobu na prach.

Nechajte ich vysusit priblizne 12
hodin. Nepouzivajte mokry filter ani
vihkd nddobu na prach.



Every 6
months
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Volte a colocar o ciclone no
compartimento. Volte a colocar o
filtro fixando o encaixe. Feche o
deposito do po.

Vratte cyklonovy filtr zpét do
nadoby. Vlozte filtr zpét a zasurite
vyfez uzadvéru do spony. Zaviete
zasobnik na prach.

Vratte cyklénovy filter spat do
nadoby. Vlozte filter spat, az kym
drdzka uzdveru nezacvakne do
spony. Zatvorte nadobu na prach.

A cada 6 meses, substitua o filtro por
um novo.

Vymeénte filtr kazdych 6 mésic(.

Kazdych 6 mesiacov vymente filter
Za novy.
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Volte a colocar o depdsito do pd no
robot. O icone A desliga-se. Caso
contrario, verifique se o filtro foi
corretamente colocado.

Vlozte nadobu na prach zpét do
robotu. lkona & zhasne. Pokud
nezhasne, zkontrolujte spravnou
polohu filtru.

Vlozte nadobu na prach spat do
robota. lkona & sa potom vypne.
Ak nie, skontrolujte spravnu polohu
filtra.
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Vire o robot e desligue-o (0).

Otocte robot vzhlru nohama a
VYPNETE (O) robot.

Robot otocte hore dnom a prepnite
ho na OFF (O).

Desbloqueie a protecdo da escova
com a ajuda dos 4 fechos.

Oteviete kryt kartdce pomoci 4
pojistek.

Pomocou 4 uzaverov odblokujte kryt
kefy.

Retire a protecao da escova e retire
a escova.

Odstrante kryt kartace a vytdhnéte
kartac.

Odstrante kryt kefy a kefu vytiahnite.
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Limpe a escova com o lado da
lamina (para cortar os pelos) e o lado
da escova (para os retirar) efetuando
movimentos de cima para baixo.

Pohyby shora dold vycistéte stranu
kartace s cepeli (na uvolnéni vlasu)
a stranu s kartacem (na jejich
odstranéni).

Pohybmi zhora nadol vycistite kefu
stranou rukovate (na uvolnenie
vlasov) a stranou kefy (na ich
odstranenie).

Volte a colocar a escova e a protecao
da escova. Certifique-se de que a
parte de borracha na extremidade
da escova estd no respetivo lugar.
Fixe a protecao da escova com os 4
fechos.

Vlozte zpét kartd¢ a kryt kartace.
Ujistéte se, ze je gumova Cast na
SpiCce kartd¢e na svém misté.
Zajistéte kryt kartdce pomoci 4
pojistek.

Vratte kefu a kryt kefy na miesto.
Uistite sa, Ze gumova cast na Spicke
kefy je na svojom mieste. Pomocou 4
uzaverov uzamknite kryt kefy.



* *

Every 3 Every 2

ﬂ months weeks
*
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A cada 3 meses desligue o robot e
limpe a camera e o painel laser com
um pano macio e seco fornecido
com o robot.

Kazdé tfi mésice robota vypnéte
a odistéte snimac¢ a laserové cidlo
jemnym suchym hadfikem, ktery je
soucasti baleni.

Kazdé 3 mesiace vypnite (OFF)
robot a vycistite kameru a laserovu
obrazovku suchou makkou
handri¢kou dodavanou s robotom.

A cada 2 meses limpe com o
pano macio e seco os podlos de
carregamento do robot e os da base
de carregamento, e as janelas dos
sensores anti-queda.

Kazdé dva tydny vycistéte nabijeci
stanici, ¢idla na ni i na robotu
jemnym suchym hadrikem.

Kazdé 2 tyzdne vycistite suchou
makkou handri¢kou nabijacie platne
na robotovi a na dokovacej stanici a
okna snimacov poklesu.



months

Every 3

Every 2
weeks
~\

i Componente Limpeza do componente | Substituicao do componente
Deposito do po Uma vez por semana Nao aplicavel
Ciclone Uma vez por semana Nao aplicavel
Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Sempre que necessario

Camara e laser A cada trés meses Nao aplicavel
Pdlos de < .
A cada duas semanas Nao aplicavel
carregamento

.

Sensores de queda

A cada duas semanas

Nao aplicavel
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* *

Every 3
months

Every 2
weeks

Soucast

Cisténi soucasti

Vyména soucasti

Nadoba na prach Jednou tydné Irelevantni
Cyklonovy filtr Jednou tydné Irelevantni
Filtr Jednou tydné Dvakrat rocné
Kartacek Jednou tydné Kdyz to bude nutné
Kamera a laser Kazdé tfi mésice Irelevantni
Nabijeci desticky Kazdé dva tydny Irelevantni
Senzory padu Kazdé dva tydny Irelevantni
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*  #

Every 3

ﬂ months
*

Every 2
weeks

Komponent

Cistenie komponentu

Vymena komponentu

Nadoba na prach

Raz za tyzden

Neuplatriuje sa

Cyklénovy filter Raz za tyzden Neuplatriuje sa
Filter Raz za tyzden Dvakrat ro¢ne
Kefa Raz za tyzden V pripade potreby

Kamera a laser

Kazdé tri mesiace

Neuplatriuje sa

Nabijacie platne

Kazdé dva tyzdne

Neuplatriuje sa

Snimace poklesu

Kazdé dva tyzdne

Neuplatriuje sa
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Desligue o robot (O).

Nao deite o robot no comum.
Use sempre luvas e protecao.

VYPNETE robota (O).

Nevyhazujte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné
prvky.

Robot vypnite OFF (O).

Robot nehddzte do kosa.

Noste vzdy rukavice a ochranné
prvky.



Otocte robota vzhiru nohama.

Vire o robot.

Otocte robot hore dnom.

Com uma chave de fendas, abra a
tampa do compartimento da bateria.
Retire a bateria do robot.

Sroubovékem  od3roubujte  viko
prostoru pro baterie. Odpojte baterii
a vyjméte baterii z robotu.

Pomocou skrutkovaca odskrutkujte
kryty priestoru pre batérie. Batériu
odpojte a vyberte z robota.

Recicle o robot e a bateria.

Recyklujte robota a baterii.

Robot a batériu recyklujte.



De modo a prolongar o tempo de
vida da bateria, mantenha sempre
o robot a carregar na base de
carregamento quando néo o usar.

Se o robot for guardado fora da base
de carregamento, certifique-se de
que estd desligado e que a bateria
estd completamente carregada.
Guarde o robot num local arejado
e seco. Carregue o robot a cada 3
meses mesmo quando nao o usar.

Pokud chcete prodlouzit Zivotnost
baterie, vzdy nechejte robota
nabijet v dokovaci stanici, pokud ho
nepouzivate.

Pokud je robot ulozen mimo
dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je
robot VYPNUTY a baterie je pIné
nabita. UloZte robota na chladném
a suchém misté. Kdyz robota
nepouzivate, nabijte ho kazdé 3
mésice.

Ak chcete predizit Zivotnost
batérie, vzdy nechajte robot nabijat
na dokovacej stanici, kym ho
nepouzivate.

Ak je robot skladovany mimo
dokovacej stanice, skontrolujte, i je
robot vypnuty (OFF) a &i je batéria
Uplne nabitd. Robot skladujte na
¢istom a suchom mieste. Ked robota
nepouzivate, nabijajte ho kazdé 3
mesiace.



( Visor Descricao do erro Possivel causa/solucao )
A base de carregamento ndo esté ligada a corrente. Ligue a base.
1032 O robot ndo consegue encontrara | O acesso a base de carregamento é dificil porque a diviséo esta
base de carregamento obstruida.
Tornar a base acessivel arrumando o percurso do robot.
. A bateria estd demasiado fraca e o robot ndo consegue regressar a
O robot desliga-se por falta de
2001 bateria base de carregamento. Coloque manualmente o robot na base de
carregamento para que este carregue.
P . < O robot foi levantado.
2010 O robot ja ndo esté no chdo Hev =
Volte a colocar o robot no chdo.
. ] do funci .
2020 Uma das rodas do robot ests presa Umavdas rodas estd presa e ndo funciona bem .
Desligue o robot e remova o elemento de bloqueio.
O motor de aspiracdo esta O robot ndo consegue arrancar corretamente. Contacte o Centro de
2021 . A s
bloqueado Contacto do Consumidor e indique o cédigo de erro 2021.
A escova elétrica nao funciona corretamente.
2022 A escova elétrica esta presa/ Desligue o robot e remova o elemento de bloqueio.
bloqueada Limpe a escova elétrica com o acessério fornecido para retirar os
cabelos e/ou os pelos.
O robot esta preso.
2024 O robot ndo encontra o seu trajeto | Desloque o robot, volte a coloca-lo numa zona desimpedida e
recomece a aspiracdo. Desloque o robot.
Os sensores de queda estdo sujos. Limpe os sensores de queda com o
O robot tem um problema com os X ;
2025 sensores de queda pano macio fornecido.
g O robot esta bloqueado no topo das escadas. Desloque o robot.
O robot nédo arranca sem o respetivo deposito para po.
2030 O robot esta sem o depésito para p6 | Volte a colocar corretamente o depdsito para pé com o respetivo filtro.
Ou coloque o deposito para po e o respetivo filtro no robot.
2040 Os sensores de navegacao do robot | O robot ndo consegue arrancar corretamente. Contacte o Centro de
apresentam uma anomalia Contacto do Consumidor e indique o cédigo de erro 2040
2041 O giroscopio do robot apresenta O robot ndo consegue arrancar corretamente. Contacte o Centro de
uma anomalia Contacto do Consumidor e indique o cédigo de erro 2041
Desligue e volte a ligar o robot, e coloque-o na base de carregamento.
2050 O robot teve um problema Depois de inicializar, o robot estara pronto para responder a qualquer
pedido.
O robot ndo tem bateria suficiente para ligar.
< Coloque o robot na base de carregamento. O botdo ON/OFF esta na
O robot ndo acende S
posicao OFF.
\ Coloque o botdo na posicdo ON. )
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5.

1. Robot preso
Se o robot ficar preso, para sozinho. A luz de aviso acende e a respetiva mensagem sera
apresentada na aplicacao.

Neste caso, tem 2 opgdes:

1. O utilizador liberta o robot e coloca-o na base de carregamento. O robot volta a funcionar
mal seja iniciada uma nova sequéncia de limpeza (a partir do robot ou da aplicagao).

2. O utilizador liberta o robot e volta a coloca-lo no chdo no espaco de 1T minuto, e prime o
botdo de iniciar/pausa para continuar a sessdo de limpeza. O robot tenta deslocar-se no
seu ambiente e continua a sessao de limpeza.

2. Paragem constante

« Se o robot parar fora da sua base de carregamento e a luz de aviso piscar, significa que o
robot se encontra perante uma situacao delicada. O utilizador tem de desligar e voltar a ligar
o robot com o interruptor de ligar/desligar na parte inferior do robot e voltar a coloca-lo na
base de carregamento.

« O robot volta a funcionar mal seja iniciada uma nova sequéncia de limpeza (a partir do
robot ou da aplicacao).

3. Bateria fraca

« Se a bateria atingir menos de 10% de energia, o robot entra no modo de bateria fraca. Neste
modo, a luz de aviso permanece ligada e o Ultimo segmento da luz da bateria pisca.

+ Nesse caso, o utilizador tem de voltar a colocar o robot na base de carregamento para
recarregar. O volta a funcionar mal seja iniciada uma nova sequéncia de limpeza (a partir
do robot ou da aplicacao).

4. Escova presa
Se a escova do robot ficar presa (franjas da carpete, atacadores...), 0 robot para sozinho. A luz
de aviso acende e a respetiva mensagem serd apresentada na aplicacao.

Neste caso, tem 2 opgoes:

1. O utilizador liberta a escova e coloca o robot na base de carregamento. O robot volta
a funcionar mal seja iniciada uma nova sequéncia de limpeza (a partir do robot ou da
aplicacao).

2. O utilizador liberta a escova e coloca o robot no chdo no espaco de 1 minuto, e prime o
botdo de iniciar/pausa para continuar a sessdo de limpeza. O robot tenta deslocar-se no
seu ambiente e continua a sessao de limpeza.
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( Displej Popis chyby Mozna pficina/feseni )
Nabijeci zakladna neni zapojena do sité. Nezapomente zakladnu
1032 Robot nemize najit nabijeci zapojit.
zakladnu Nabijeci zakladna je tézko pfistupna z dGvodu zapInéni mistnosti.
Zpfistupnete zékladnu tim, Ze vyklidite robotovi cestu.
2001 Robot se vypne z divodu Baterie je slaba a robot se nem{ize vratit na dobijeci zakladnu.
nedostate¢ného nabiti baterie Presunite robota ru¢né na nabijeci zékladnu, aby se nabil.
2010 Robot se jiz nenachazi na zemi ROb,Ot.byl zdvizen. =
Umistéte robota zpét na zem.
Jedno z kol se vzpficilo a nefunguje spravné.
2020 Ul d Gl R 6L Vypnéte robota a odstrarite predmét, ktery zapficinil zablokovani.
. . . Robot se nemUze spravné spustit. Zavolejte na zékaznickou sluzbu a
2021 Saci motor je zablokovan sdite jim kéd chyby 2021,
Elektrokartac nefunguje spravné.
Elektrokartac se vzpficil / je Vypnéte robota a odstrarite predmét, ktery zapficinil zablokovani.
2022 | . - PV p p 2
zablokovany Rovnéz nezapomeiite elektrokartac vycistit pomoci dodavaného
nastroje pro odstrafiovani vlasi a/nebo chlupi.
Robot se vzpricil.
2024 Robot nemize najit svou cestu Presunte robota, umistéte jej do nezaplnéné oblasti a opét spustte
sani. Pfesurite robota.
Sl s el i 5 s Snvlma’ce padle’Jsou zaspinéné. Vycistéte snimace padu dodavanym
2025 adu mékkym hadiikem.
P Robot je zablokovén na horni strané schodisté. Pfesurite robota.
V robotovi neni umisténa nadoba Bezlnavdoby na p{ach robot nelze spu.st[tl.
2030 na orach Umistéte spravné nadobu na prach s jejim filtrem.
P Nebo vlozte nddobu na prach s jejim filtrem do robotu.
2040 Naviga¢ni snimace robotu maji Robot se nemuze spravné spustit. Zavolejte na zékaznickou sluzbu a
zavadu sdélte jim kod chyby 2040.
- Robot se nemUze spravné spustit. Zavolejte zékaznické sluzby a
2041 Gyroskop robotu mé zavadu sdalte jim kod chyby 2041.
10 . Vypnéte a zapnéte robota a vlozte jej zpét do dokovaci stanice. Po
2050 O STl el restartu bude robot pfipraven k jakémukoli pfikazu.
Robot neméd dostatecné nabitou baterii k tomu, aby se zapnul.
. Umistéte robot na nabijeci zékladnu Spina¢ ON/OFF na spodni strané
Robot se nezapina X
robotu je nastaven na OFF.
\_ Prepnéte spinac do polohy ON. )
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5.

1. Zaklinény robot
Pokud robot uvizne, robot se sam vypne. Vystrazna kontrolka bude trvale svitit a v aplikaci se
zobrazi prislusna zprava.

V tomto pripadé jsou 2 moznosti:

1. Uzivatel uvolni robot a umisti ho do dokovaci stanice. Robot se znovu spusti, jakmile je
zahdjen novy cyklus vysavani (na robotu nebo v aplikaci).

2. Uzivatel uvolni robot a umisti ho zpét na podlahu ve vzdalenosti do 1 metru + stiskne
tlacitko Start/Pauza pro obnoveni vysavani. Robot se pokusi pfemistit do svého prostredi
a bude pokracovat ve vysavani.

2. Trvalé zastaveni

« Pokud se robot zastavi mimo dokovaci stanici a blikd vystraznd kontrolka, znamena to,
Ze robot celil slozité situaci. Uzivatel musi vypnout / zapnout robot spina¢em zapnout /
vypnout pod robotem a vratit ho zpét na dokovaci stanici.

« Robot se znovu spusti, jakmile je zahdjen novy cyklus vysavani (na robotu nebo v aplikaci).

3. Slaba baterie

« Pokud baterie dosdhne méné nez 10 %, robot pfejde do rezimu slabé baterie. V tomto
rezimu trvale sviti vystrazna kontrolka a blika kontrolka posledniho segmentu baterie.

- V takovém pfipadé musi uzivatel vratit robot zpét na dokovaci stanici, aby se nabil. Robot se
znovu spusti, jakmile je zahdjen novy cyklus vysavani (na robotu nebo v aplikaci).

4. Zaklinény kartac
Pokud je zaklinény kartac robota (stfapec koberce, tkanicka ...), robot se sam zastavi. Vystrazna
kontrolka bude trvale svitit a v aplikaci se zobrazi pfislusna zprava.

V tomto pripadé jsou 2 moznosti:

1. Uzivatel uvolni karta¢ a umisti robota na dokovaci stanici. Robot se znovu spusti, jakmile
je zahdjen novy cyklus vysavani (na robotu nebo v aplikaci)

2. Uzivatel uvolni kartac a umisti robot zpét na podlahu ve vzdalenosti do 1 metru + stiskne
tlacitko Start/Pauza pro obnoveni vysavani. Robot se pokusi pfemistit do svého prostredi
a bude pokracovat ve vysavani.
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( Displej

Popis poruchy

Mozny dovod/rieSenie

Robot nedokaze najst nabijaciu

Nabijacia stanica nie je zapojena do siete. Stanicu zapojte.
Nabijacia stanica je tazko pristupnd, lebo sa pri nej nachadza

1032 X e
stanicu prekazka.
Stanicu spristupnite, aby sa k nej robot dokazal dostat.
q Batéria je prilis slaba a robot sa nedokaze vratit na nabijaciu
Robot sa vypina pre nedostatok ; . R . P f
2001 . stanicu. Robota manudlne umiestnite na nabijaciu stanicu, aby
batérie ]
sa nabil.
2010 Robot sa uz nenachadza na zemi ROb.Ot sa nadwhoJ.,
Umiestnite ho spat na zem.
2020 Jedno z koliesok je zablokované LSeliozs kOIIE.SOk 53 zasellflo a neﬂf[\gu;e spravne.
Robota vypnite a odstrarte prekazku.
2021 S st e =l Robot sa prestal spre{vne}aplnat. Vyplnenim kédu chyby 2021
zavolajte popredajné sluzby.
Elektricka kefa nefunguje spravne.
s . . Robota vypnite a odstrante prekazku.
2022 el pars s Gt Okrem toho vycistite elektricki kefu pomocou prilozeného
nastroja na odstranovanie vlasov a chlpov.
Robot sa zasekol.
2024 Felimi e e i e e Roblota Premlestmte, polozte ho na volnu plochu a znova zapnite
vysavanie.
Robota premiestnite.
Senzory klesania su znecistené. Senzory klesania vycistite
Robot ma problém so senzormi pomocou prilozenej makkej handricky.
2025 .
klesania Robot sa zasekol na schodoch.
Robota premiestnite.
Robot sa nezapina bez vrecka na prach.
2030 Vo vysavaci chyba vrecko na prach | Umiestnite vrecko na prach a filter spravne.
Vrecko s filtrom pripadne vlozte do robota.
2040 e (U = (e e Robot ngfu’nQU{e spravne. Vyplnenim kédu chyby 2040 zavolajte
popredajné sluzby
2041 sl [ T T Robot nejfulngu1ve spravne. Vyplnenim kédu chyby 2041 zavolajte
popredajné sluzby.
2050 Sl el e el Vypnite a zapnite robota a dajte ho naspat do dokovacej stanice.

Po restarte bude robot pripraveny na akykolvek prikaz.

Robot sa nezapina

Batéria robota nie je nabité dost na to, aby sa zapla.

Robota umiestnite na nabijaciu stanicu. Vypina¢ ON/OFF pod
robotom je v pozicii OFF.

Vypinac dajte do pozicie ON. )
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5.

1. Robot uviazol
Ak robot uviazol, sém sa zastavi. NepreruSovane sa rozsvieti vystrazna kontrolka a v aplikacii
sa zobrazi ur¢ena sprava.

V tomto pripade st 2 moznosti:

1. Pouzivatel uvolni robota a umiestni ho do dokovacej stanice. Robot sa znova spusti hned'
po spusteni nového cistenia (z robota alebo aplikacie).

2. Uzivatel uvolni robota a umiestni ho spat na podlahu do vzdialenosti 1 m + stlaci tlacidlo
Start/pauza, aby obnovil krok Cistenia. Robot sa pokusi znovu zistit svoju polohu vo svojom
prostredi a bude pokracovat v Cisteni.

2. Neustale zastavovanie

« Ak sa robot zastavi mimo svojej dokovacej stanice a blika vystrazna kontrolka, znamena to,
Ze robot celil zlozZitej/chulostivej situdcii. Uzivatel musi robota vypnut/zapnut vypinacom
on/off pod robotom a vrétit ho spat do dokovacej stanice.

« Robot sa znova spusti hned po spusteni nového Cistenia (z robota alebo aplikacie).

3. Slaba batéria

« Ak batéria dosiahne menej ako 10 %, robot vstupi do rezimu slabej batérie. V tomto rezime
svieti vystraznd kontrolka nepretrzite a posledny dielik kontrolky batérie blika.

« V takom pripade musi pouzivatel vratit robot do dokovacej stanice, aby sa dobil. Robot sa
znova spusti hned po spusteni nového cistenia (z robota alebo aplikacie).

4, Kefa sa zasekla
Ak sa kefa robota zasekla (okraj koberca, $nurka do topdnok ...), robot sa sam zastavi.
Neprerusovane sa rozsvieti vystrazna kontrolka a v aplikacii sa zobrazi uré¢ena sprava.

V tomto pripade st 2 moznosti:

1. Pouzivatel uvolni zaseknutie kefy a umiestni robot na dokovaciu stanicu. Robot sa znova
spusti hned po spusteni nového Cistenia (z robota alebo aplikacie).

2. Pouzivatel uvolni zaseknutie kefy a umiestni robota spat na podlahu v rdmci 1 m + stlaci
tlac¢idlo Start/pauza, aby obnovil krok ¢istenia. Robot sa pokusi znovu zistit svoju polohu
vo svojom prostredi a bude pokracovat v Cisteni.
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O robot ndo pode ser usado por
criancas. Ndo use o robot enquanto
estiverem criancas a brincar no chao.

Déti nemohou pouzivat robot.
Nepouzivejte robot, kdyz si na
podlaze hraji déti

Robot nemoézu pouzivat deti. Robot
nepouzivajte, ked sa na podlahe
hraju deti

Nao lave o robot com agua. Néao
use o robot perto de piscinas ou
chuveiros, etc.

Neumyvejte robot vodou.
Nepouzivejte robot v blizkosti
bazénd, sprch ...

Robot neumyvajte vodou.
Nepouzivajte robot v blizkosti
bazénov, spfch ...

Este produto foi criado para ser
usado no interior. Ndao o use no
exterior.

Tento vyrobek je uréen pro vnitini
pouziti, nepouzivejte ho venku.

Tento vyrobok je uréeny na pouzitie
v interiéri, nepouzivajte ho vonku.



®
|

40°C - 104°F

!

0°C - 32°F
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Néo guarde o robot em locais com
temperaturas elevadas.

Neskladujte robot v prostiedi s
vysokou teplotou.

Robot neskladujte v prostredi s
vysokou teplotou.

Utilize este aparelho em ambientes
com temperaturas entre os 0 os
40 °C.

Pouzivejte tento vyrobek pfi teploté
od 0 ° do 40 ° (stupné Celsia).

Tento vyrobok pouzivajte pri
teplotach od 0 °C do 40 °C.

Nao limpe o robot com produtos
quimicos. Nao aspire produtos
quimicos.

Necistéte robot chemickymi
prostfedky. Nevysavejte chemické
vyrobky.

Robot necistite chemickou latkou.
Nevysdavajte chemické latky.
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Nao utilize detergentes nem
desodorizantes no robot nem no
filtro.

Na robot a filtr nepouzivejte zadné
myci prostifedky a deodoranty.

Na robot a filter nepouzivajte ziadne
Cistiace prostriedky a deodoranty.

Nao utilize este aparelho em
ambientes humidos ou molhados
(qualquer ambiente com liquidos).

Nepouzivejte tento vyrobek v
mokrém nebo vlhkém prostiedi
(zddné prostredi s kapalinou).

Nepouzivajte tento vyrobok v
mokrom alebo vlhkom prostredi
(Ziadne kvapalné prostredie).

Nao utilize o aparelho perto de
lareiras ou de quaisquer objetos
inflamaveis.

Nepouzivejte vyrobek v blizkosti
krbG nebo jakychkoliv hotlavych
materiald.

Nepouzivajte vyrobok v blizkosti
krbov alebo inych horlavych
materialov.
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Nao utilize o robot para aspirar
objetos afiados (vidro partido,
parafusos...).

Nepouzivejte robot k vysavani
ostrych predmétd (rozbité sklo,
Srouby ...)

Nepouzivajte robot na vysavanie
ostrych predmetov (rozbité sklo,
skrutky ...)

Utilize apenas o adaptador, ficha ou
cabo de alimentacao fornecidos com
o robot e em bom estado.

Pouzivejte adaptér, zastrcku nebo
napajeci kabel dodavany s robotem
a pouze v dobrém stavu.

Pouzivajte iba adaptér, zastr¢ku
alebo sietovy kdébel dodéavany s
robotom a v dobrom stave.

Nao se sente em cima do robot, nao
o0 pise nem coloque qualquer objeto
em cima dele.

Nesedejte na robot, nestoupejte na
néj nebo na néj nestavte predméty.

Na robota nesadajte, nestupajte ani
na neho nedévajte Ziadne predmety.
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3aerneTe aBete 4aCtu Ha AOKUHT
CTaHUWMATa €jHa 3a gpyra.

Prindetiimpreuna cele doua jumatati
ale statiei de incarcare.

BknioueTe afjanTtepa B 3axpaHBalLus
»KaK OTCTpaHu Ha 6a3arTa. MNpubepete
M3NMWHATa Ab/MKMHA Ha Kabena
B 3afHaTa u4acT Ha 6a3ata, B
MACTOTO, NpeaBUAEHO 3a Tasn Len.
M3non3galite camo  3apAfgHOTO,
npegoctaBeHo ¢  poboTa: He
n3nonseanTe YHMBEpCanHu
3apAgHU.

Introduceti mufa jack in orificiul
de alimentare din partea laterald a
bazei. Ascundeti excesul de cablu
in spatele bazei, in spatiul prevazut
in acest scop. Utilizati numai
incarcatorul inclus cu robotul: nu
utilizati incarcatoare universale.
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38 pa WMHCTanupate  JOKWHT
CTaHUMATa, MbPBO Ce yBepeTe, ue
MMa npasHo npocTpaHcTBo OT 0,5
M OTCTpaHM U 1 M npep [OKUHT
CTaHuuMATa. He NHCTanunpanTe
OOKMHI CTaHuuATa B 6nm3ocT [o
CcTbn6u. Kabenst TpabBa Aa He BUCK
xnabaBo. BuHaru uHcTanupanTe
LOKUMHI CTaHUMATa Ha TBbpf nog. He
WHCTanupanTe [OKWUHF CTaHUMUATa
BBPXY KAINM.

Pentru a amplasa statia de incarcare,
asigurati-va ca exista un spatiu gol
de 0,5m in partile laterale si Tm in
fata statiei de incarcare. Nu instalati
statia de fincarcare in apropierea
scarilor. Cablul trebuie sa fie
tensionat. Intotdeauna amplasati
statia de incdrcare pe pardosealad
durd. Nu instalati statia de andocare
in apropierea scarilor.

BkntoyeTe wencenaHa 3axpaHBalna
Kaben B KOHTaKTa.

Conectati stecherul la priza de
alimentare.
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He noctaBaiTe HUWO B [OOKWHI
cTaHuusTa.

A nu se introduce nimic in statia de
incarcare.

O6bpHeTe poboTa HaobpaTtHO U
HaTUCHeTe  MpeBKlouBaTens B
no3unuwma ON (BKJ1.) (1)

Ha Tabnoto Ha po6oTa 3a HAKOJIKO
CeKyHan wWwe BuauTte murawm LED
CBET/IMHMU.

intoarceti robotul si  actionati
butonul de pornire (I) situat sub
robot.

Vei observa LED-urile clipind pe
bordul robotul timp de cateva
secunde.
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MocTaBeTe poboTa BbPXY AOKMHT
CTaHUKMATa: 3apeXaaliyTe naoyn Ha
pob6oTa TpsAbGBa Aa AOKOCBAT Te3wn
Ha [OKMHr cTaHuuATta. Cnep ToBa
cMBONVMTe 3a 6aTepus e 3anoyHaTt
[a Murar.

Amplasati robotul pe statia de
incarcare: placile de incarcare de pe
robot trebuie sa le atinga pe cele de
pe statie. Simbolurile bateriei vor
clipi.

ON (BKJ1.) (I): poboTbT ce 3apexaa
(3 4. 3a nbnHO 3apexAaHe Ha
6aTepusTa)

OFF (M3KJ1L.) (O): poboTbT He MoXe
[a ce 3apexpa.

PORNIT (I): robotul este in curs de
incarcare (3 ore sunt necesare pentru
ca bateria sa fie incarcata complet)
OPRIT (O) : robotul nu se poate
incarca.



131

MHonkatop 3a 3apexpaHe  Ha
6aTepuATa 1 OCTABaLLO BpeMe

Indicatiile privind gradul de incarcare
al bateriei si durata de functionare

OTBOpeTe BpaTuTe Ha CTauTe, KOUTO
nckate Aa noumctute. AKO UcKaTe
fa MponycHeTe MOYMCTBAHETO Ha
KOHKpeTHa CTas, ApbKTe BpaTaTa M
3aTBOpEHa.

Deschideti usile de acces ale
incaperilor pe care doriti sa le
curatati. Daca doriti sa evitati
curatarea unei zone anume, pastrati
usa inchisa.

Hatuchere 6yton Pl 3a ga
3anoyHeTe  MOYMCTBAHETO  WN
nsnonssanTte npunoxexneto My
Smart Force.

Apasati butonul P> Il pentru a incepe
curatarea sau utilizati aplicatia My
Smart Force.



lNoka3aHue Ha O0CTaBaLLloTO Bpeme

( B
CUYKM TBHPAM MOA0BM
Eko 60 M1H
e Hatuchere Pl x1
CTaHAapTHO 40 MUH Hactunku ¢ npouenu Hatuchere P 1l x2
Typ6o 20 MUH Knaumm n mokeTn Hatucrere P Il x3
J

MoxeTe cblwo Taka ga NPOMeHNTE NPOrpaMnTeE 3a Aa Ce U3TpUE NoYnCTBaHE Mnpe3

npunoxeHneto My Smart Force.

Durata de functionare

-
Eco 60 min Toate solurile plate Apasati P 1l x1
Standard 40 min Gresie cu rosturi Apasati P 1l x2
Amplificare 20 min Mochets si covoare Apasati Pl x3

Puteti modifica modurile de curdtare prin intermediul aplicatiei My Smart Force.
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Ha pob6oTta we ca Heobxoanmmu
OKOJIO 2 MWUHYTU f[a CKaHupa
ctasita. Cneg ToBa pPO6GOTHT Lie
CTapTUpa CUCTEMHO MOYUCTBAHE Ha
CKaHMpPaHOTO NPOCTPAHCTBO.
BENTIEXKA: MoBefeHreTo Ha poboTa
MOXe Aia 3rnexga XxaoTM4Ho, HO TOn
CaMo CKaHMpa 30HaTa.

LLlom cTasaTa e CKaHUpaHa,
pPO6OTHT Lie 3amoyHe Aa YncTh Mo
WHTENUTEHTEH Y CUCTEMEH HaUMH.

li va lua robotului in jur de 2 minute
pentru analizarea zonei. Dupa
care, robotul va demara curatarea
metodica a zonei analizate.

NOTA: Comportamentul robotului
poate parea eratic dar robotul nu
face decat sa analizeze zona.
Imediat dupa analizarea zonei,
robotul va incepe sa o curete intr-un
mod metodic.

HatucHete  GyTOH DIl orHoso,
32 fAa naysupate Mno4YuCTBaHETO.
HatucHete  noBTOpHO, 3a Aa
CTapTMpaTte NOYNCTBAHETO OTHOBO.

Reapasati  butonul (4l pentru
intreruperea curatdrii. Apasati-l din
nou pentru reluarea curatarii.
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HaTtucHete GyToHa @, 32 [Ja
NpuiKNounMTe  MoyncTBaHeTo. AKo
PO6OTHT 3aMoyYHe MOYNCTBAHETO OT
JIOKWUHT CTaHLMATA, TOW e ce BbpHe
KbM HeA. AKO po6OTHbT 3amnouHe
nouncTBaHeTo OT fApyra CTapToBa
nosuums, Wwe ce BbpHe 06paTHO A0
Tasn CTapToOBa MO3MLUA 1 HAMA Aa
MOe [1a ce 3apeau.

PeX1M rotoBHOCT:

Cnep 5 MUH 13BbH JOKMHT CTaHLMATA
1 30 MUH BbPXY [OKMHT CTaHLUATA,
pPO6OTHT e NPeMUHe B PeXMUM Ha
FOTOBHOCT.

3a pa ro cvbygute, HaTUCHeTe
KonTo 1 fja e 6yToH no poboTa unu
CTapTpaiiTe  mouncTBaHe  npes
NPUIOXKEHUNETO.

Apasati  butonul @ pentru
terminarea curdtarii. Daca robotul
va incepe curdtarea plecand de la
statia de andocare, acesta va reveni
la statia de incdrcare. Daca robotul
incepe curdtarea dintr-un alt punct
de plecare, acesta se va intoarce la
acest punct de plecare si nu se va
putea incarca.

Modul stand-by:

Dupa 5 minute de la parasirea statiei
de fincarcare sau 30 de minute pe
statia de incdrcare, robotul va va
intra in modul stand-by.

Pentru a reactiva robotul, apasati
orice buton de pe robot sau incepeti
operatia de curatare de pe aplicatie.
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AKO  MOYMCTBAWMAT UWKbA €
3aBbpLUEH, POOBOTHT aBTOMATUUHO
e ce BbpHe OOpPAaTHO B [AOKWHT
CTaHUMATa, 3a fJda npesapeam
6aTepuATa.

AKo 6aTepusiTa e npasHa, BbNpPeKu
ye MOXe Aia e OCTaHasla HemoYnCTeHa
30Ha, POOOTHT Liie Ce BbpHe 06paTHO
B [OKWHI CTaHuuATa, 3a fa ce
npesapeun. B To3m cnyyan, BegHara
LOM pPoBOTBT € BbPXYy MAOKWHTP
CTaHUuuATa, CBeTIMHaTa 3a cTapt/
maysa Le OCTaHe BK/loYyeHa (3a
0oKoso 30 MVH — JOCTaTbyHO BpeMe,
3a la MoXe pobOTHT fa NpeMuHe B
pPEeXnM Ha FOTOBHOCT).

BepHara wom 6atepunTta ce 3apegm
HaMbJIHO, POBOTHT ABTOMATUYHO L
3amnoyHe MoYNCTBAWMA UUKbA OT
Tam, OTKbAETO e 6un cnps.
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Daca ciclul de curatare este terminat,
robotul se va intoarce automat la
statia de incarcat pentru a-si incarca
bateria.

Daca bateria este descarcata desi
au mai ramas portiuni necuratate,
robotul se va intoarce automat la
statia de incarcare pentru a-si incarca
bateria. In acest caz, imediat ce
robotul incarca, indicatorul luminos
de pornire/pauza va ramane aprins
(timp de aproximativ 30 de minute,
timp in care robotul va va intra in
modul stand-by).

Imediat ce bateria este incdrcata
complet, robotul va relua automat
ciclul de curatare din momentul
opririi.
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CnvipaHe Ha NOYUCTBAHETO:

3a fga M3BbPLWINUTE YacTMYHO WK
LeneBo MOYNCTBaHe, roOCTaBeTe
poboTa B CbOTBETHAaTa  30HA
" CTapTupanTte YaCTUYHOTO
MOYNCTBAHE TMNpe3 MNPUIOKEHNETO.
Po6oTbT We uuctv B 30Ha OT
npubnusutenHo 1 m%  Lllom
YaCTUYHOTO MOYNCTBAHE € roTOBO,
poOOTHT HAMA A Ce BbPHE KbM
JOKWHI CTAHUMATA, a lie ocCTaHe B
HauasHaTa TOYKa Ha YacTUYHOTO
NnoyncTBaHe.

Curatarea petelor:

Pentru a curata un loc anume sau
o zona. amplasati robotul pe zona
respectiva si demarati curatarea
unui loc anume de pe aplicatie.
Robotul va curdta o suprafata
patratd de aproximativ 1m? Imediat
dupa efectuarea curatarii punctuale,
robotul nu va reveni la statia de
incarcare, ci va ramane in punctul de
plecare pentru curatarea punctuala.
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Korato cumBonbT ‘:';‘\ e BKJTHOYEH,

PO6OTHT € CBbP3aH C BallaTa Mpexa.
KoraTo cumeonst 2 e V3KJTIOYEH,
pPO6OTHT He e CBbP3aH.

Korato NHANKaTOPBT ’;v?\ MuUra, ce

OCbLUECTBABA BpPb3Ka.

cand ”? este PORNIT, robotul este
conectat la reteaua dumneavoastra.
cand ”-«? este OPRIT, robotul nu este
conectat.

Cand = clipeste, conexiunea este
in curs de efectuare.

Po6otbT HAMa  pa 3anoyHe
paboTa, aKo KOHTeMHepBbT C Mpax
unn  GUNTBLPBT NunceaT. B To3m
cny4yan, CBeTMHaTa 3a rpeLlka
e CBeTM MOCTOAHHO M Ha eKpaHa
Ha MPUIOXEHUETO LWe Ce Mokasga
CbOTBETHOTO CbOOLEHNE.

BEJIEMKA: Cobwata rpewka Moxe
[la ce Nokaxke 1 ako GUNTbPBT He e
NpaBMIHO HamMacHaT B Kanaukarta.
Mons, nposepeTe  npaBuHaTa
nosnuma Ha punTbpa.
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Robotul nu va porni cand colectorul
de praf sau filtrul lipsesc. In acest caz,
indicatorul luminos de eroare va fi
aprins continuu si mesajul aferent va
fi afisat pe aplicatie.

NOTA: Dacd filtrul nu este instalat
corect in capac, eroarea va fi si ea
afisata. Va rugam asigurati-va ca
filtrul este bine instalat.

AKO WMKOHaTa A e BKJTHOYEHA,
MOJIA, BUXKTE KHVXKKATa C MHCTPYKLMUK
3a 6e30MacHOCT VAN NPUNTOXKEHNETO
MySmartForce.

Dacd icoana A este  PORNITA,
va rugam consultati manualul
de instructiuni sau  aplicatia
MySmartForce.
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PoboTbT pasnonara CbC CeH3opwu
NPOTMB NafaHe, 3a Aa OTYUTA CTHNOU
unu Jynku. PoboTbT Wwe npomeHun
nocokata CWU Ha [BWXKEHMWe, KoraTto
oTyeTte CTbAOW 1K AyNKu.

3a fja oTYMTa NPABUIHO PA3NNKUTE B
HMBaTa Ha Nofa, yBepeTe Ce, Ye HAMA
npegmeTu (4aHTK, 0OyBKM...) MO Noga
B 6Gn1130CT JO AynKKW, CTAGU 1N No
CcTbManaTta Ha cTbnbure.

Po6otbT B 6nM30oCcT A0 CTbAbU
6e3 npegmeTn .

Po6oTbT B 6nmM3ocT Ao cTtbnbm ¢
006YyBKW, YaHTV UK Apyru npeameTu
(pobGOTBT HAMa NPaBWUIHO [Ja
oTyeTe CTbAOUTE U Le NagHe).

Robotul este echipat cu senzori de
cadere pentru a detecta scdrile si
spatiile goale. Robotul isi va schimba
directia cand le va detecta.

Pentru a detecta corect diferentele
de nivel ale solului, asigurati-va ca pe
solul din apropierea spatiilor goale, a
scarilor sau pe treptele acestora nu
se afla obiecte (genti, incaltari...).
Robotul in apropierea scarilor fara
obiecte .

Robotul in apropierea scarilor cu
incaltari, genti sau alte obiecte
(robotul nu va detecta corect scarile,
si astfel va cddea).



M3non3gante APbXKKaTa 3a npeHacAaHe,
3a fa npemectute po60Ta.

Utilizati manerul de transport pentru
a transporta robotul.
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OTcTpaHeTe KOHTeMHepa 3a npax,
KaTo ro noeaurHeTe Harope. VikoHaTta

e CBeTHe.

indepartati  colectorul de praf

ridicandu- in sus. Icoana A se va
ilumina.

3aBbpTeTe YepHaTa [ropHA uYacT,

KaKTO e MoKa3aHo c‘h a N3BageTe
Kpbriata yacT OT KOHTelHepa.

Rotiti capacul superior conform

marcajelor ‘hﬂ . Scoateti
dispozitivul ciclonic din colector.
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HatucHeTe 6yTOHa ,PUSH"
(HATUCHW), 3a pa oTBOpuUTe
KOHTEeHepa 1 Aa ro usnpasHure.

Apasati butonul « PUSH » (IMPINGET])
pentru a deschide colectorul in
vederea golirii.

BegHbK  cegmMuyHO  M3MMBauTe
éuntbpa C uucta Boja U
NOYMCTBANTE KOHTENHEpPa 3a Npax 1
Kpbriata yacT Ha pbKa.

O data pe sdptamana, spalati filtrul
cu apa curata si curatati manual
colectorul de praf si dispozitivul
ciclonic.

OcTtaBeTe na N3CbXHEe 3a
npubnusutenHo 12  vyaca. He
n3nonsgarite MoOkKbp OGUATBP UNK
MOKbpP KOHTeHep 3a npax.

Lasati-le la uscat aproximativ 12 ore.
Nu utilizati filtrul sau colectorul de
praf ud.



Every 6
months
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MNocTaBeTe Kpbrnata yact obpaTHO
B KOHTeliHepa. [MocTaBeTe Ppuntbpa
obpaTtHO,  [oKaToO  3aKpenBaTte
e31MyeTo Ha Kamaka B cCJoTa.
3aTBOpEeTe KOHTENHepa 3a npax.

Repuneti dispozitivul ciclonic la loc
in colector. Reinstalati filtrul prinzand
impreund lamela cu capsa. inchideti
colectorul de praf.

Ha Bcekm 6 mMmeceua cmeHanTe
dunTbpa C HoB.

la fiecare 6 luni, inlocuiti filtrul cu
unul nou.
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MNocTaBeTe KOHTeMHepa 3a mnpax
obpaTHo B pobota. Cnep ToBa
MIKOHaTa e ce wuskmoun. B
NPOTMBEH  Clyyall  MpoBepeTe
npaBuiHaTa No3nLUMA Ha GpunTbpa.

Reinstalati colectorul de praf in
robot. Icoana A se va stinge. In
caz contrar, va rugam asigurati-va ca
filtrul este instalat corect.
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O6bpHeTe poboTa HaobpaTHO U
HaTUCHeTe npeBKnwoyBaTena B
no3suuua OFF (O).

intoarceti  robotul si  opriti-l
pozitionand butonul de sub robot
pe OFF (O) (Oprit).

OTkntoyete npennasnTens Ha
yeTkaTa KaTto wm3nonsgate 4-te
3aKJin4yBaly mexaHmama.

Deblocati apdratoarea periei cu
ajutorul celor 4 dispozitive de
blocare.

OTCTpaHeTe npegnasnTena Ha
yeTkata n VI3,D,'pr'IaIZTe YeTKaTa.

indepartati aparatoarea periei, si
scoateti peria.
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Every
week

MNMounctete yeTkata C oOcCTpaTa
CTpaHa (3a ga oTpexeTe KOCMUTE)
M CbC CTpaHaTa Ha veTKkaTta (3a Aa
rM npemaxHeTte), KaTo M3BbpLuBaTe
OBUXKEHWA OT rope Ha fiony.

Curatati peria cu portiunea cu lamela
(pentru atdia parul) si utilizati capatul
cu periuta (pentru a indeparta parul)
efectuand miscari de sus in jos.

MNocTaBeTe yeTKkata 1 NpegnasnTens
Ha ueTkaTa obpaTHO. YBepeTe ce,
ye rymeHata 4acT BbB Bbpxa Ha
yeTKaTa € Ha MACTOTO CU. 3aKJoueTe
npegnasuTenAa Ha 4eTkata KaTto
n3non3sare 4-Te 3aK/oYBaLLn
MexaHu3Mma.

Repuneti la loc peria si apdratoarea
acesteia. Asigurati-va ca portiunea
de cauciuc din capatul periei este
instalata corect. Blocati apdratoarea
periei cu ajutorul celor 4 dispozitive
de blocare.



*
Every 3 Every 2
_J— months weeks

Ha Bcekn 3 meceua W3KOUBanTe
poboTa 1 MoYncTBalTE KamepaTta U
nasepHUA eKpaH CbC cyxaTa MeKa
Kbpna, npefocTaBeHa B KOMMJIEKTa
Ha poboTa.

La fiecare 3 luni, OPRITI robotul si
curatati camera si orificiul laserului
Cu o carpa moale si uscata furnizata
impreuna cu robotul.

Ha Bceku 2 cegMmuum noymctamTe
3apexgawnte naoynm Ha poboTa
M Ha [OOKWHI CTaHUMATA, KaKTo U
npo3opunTe Ha CeH3opuTe NPOTUB
najaHe, CbC CyxaTa MeKa Kbpna.

la fiecare 2 saptamani, curdtati cu
0 carpa uscata si moale placutele
de incarcare de pe robot si cele de
pe statia de incarcare, si ferestrele
senzorilor de detectare a caderii.
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Every 3 Every 2
months weeks

KomnoHeHT

MouncTBaHe Ha
KOMMOHEHT

3amMsAHa Ha KOMMOHEHT

KoHTelnHep 3a npax BegHbK Ha ceamunLia Henpunoxnmo
LinknoH BegHb Ha cegMmuLia Henpunoxnmo
Ountbp BegHbX Ha cegmuua [Ba NbTM rognwHoO

YeTka BegHb Ha cegMmuLa Korato e HanoXuTenHo

Kamepa v nasep Ha Bceku Tpu meceua Henpunoxnmo
3apexaalum nnouyu Ha Bcekun aBe cegmuum Henpunoxxmumo

CeH3opu NpoTMB
Ha Bcekun ase cegmnum Henpunoxnmo

nagaHe
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a=n

Every 3 Every 2
months weeks

Componenta

Curatare componenta

inlocuire componenta

p

Colector de praf

O data pe saptamana

Nu este cazul

Dispozitiv ciclonic

O data pe saptamana

Nu este cazul

Filtru

O data pe saptamana

De doua ori pe an

Perie

O datd pe saptamana

Cand este nevoie

Camera si laser

La fiecare trei luni

Nu este cazul

Placutele de incarcare

La fiecare doua saptamani

Nu este cazul

.

Senzori anti cadere

La fiecare doua saptamani

Nu este cazul
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N3KJTKOYETE poboTa (O)

He n3xebpnaiTe poboTa B KoLua.
BriHarn HoceTe pbKaBULM U 3alKTa.

Opriti robotul (O)

Nu aruncati robotul la cosul de
gunoi.

Intotdeauna purtati  manusi  si
echipament de protectie.
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O6bpHeTe poboTa HaobpaTHO.

Intoarceti robotul cu dedesubtul in
sus.

C oTBepTKa OTBWIATE KamayeTaTa Ha
oTgeneHneTo 3a 6atepusn. OTkayete
6aTepusATa 1 A n3BageTe ot poboTa.

Cu ajutorul unei surubelnite,
deschideti capacele
compartimentului de baterii.
Deconectati bateria si scoateti
bateria din robot.

Peunknupaiite pobota n 6aTepusaTa.

Reciclati robotul si bateria.
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3a pa  yAb/KUTE  KMBOTA  Ha
GaTepusATa, BWHArM  OCTaBANTE
poboTa fa ce 3ape)kaa Ha OOKWUHT
CTaHUUSATa, KOraTo He ro U3rnonsBearTe.
AKO pOOOTHT Ce CbxpaHsABa W3BbH
JOKMHI CTaHUMATA, yYBepeTe ce, ye
e W3K/KOYEH, n ue GaTepusaTta e
HanmbAHO 3apefeHa. CbxpaHABanTe
poboTa Ha MNPOBETPUBO U CYXO
mMAcTo. Monsd, 3apexpante pobota
Ha BCeKM 3 Mmeceua, Korato He ro
n3nonseare.

Pentru a prelungi durata de viata
a bateriei, intotdeauna mentineti
robotul la statia de incarcare cand nu
este utilizat.

Daca robotul este depozitat in alt loc
decat pe/langa statia de incarcare,
asigurati-va ca robotul este OPRIT
si ca bateria este incarcata complet.
Depozitati robotul intr-un loc uscat si
racoros. Va rugam reincarcati robotul
la fiecare 3 luni cand nu este utilizat.
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Ancnnen | OnucaHme Ha rpewiKarta Bb3morkHa npuunHa/peweHne
3apagHaTa CTaHLMA He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBallaTta mpexa. He
3abpaBAiTe fa BKOUMTE CTaHUMATA B MpeXKaTa.

Po6OTHT He ycnsABa fia Hamepw
1032 3apAgHaTa CTaHUMA e TPYAHO JOCTbMHA Nopaan NpekaneHo MHOroTo
3apAgHaTa cTaHumA
npeaMeTu B cTasTa.
OcurypeTe [OCTBN JO CTAHUMATA, KaTo Pa3uncTuTe MbTA Ha poboTa.
BaTepusTa e npekaneHo cnaba v PO6OTHT He yCnABa Aa Ce BbPHE [0
Po6OT®HT Le ce n3Knoun nopaam
2001 3apsAAHa cTaHumA. [NoctaBeTe pbyYHO Po6OTa Ha 3apAfHaTa CTaHUWS,
n3TolyeHa 6atepus
3a fla ce npe3apeau.
Po6oTbT € noBanrHart.
2010 Po6OTHT e 3arybun KOHTaKT ¢ noga o
MocTtaBeTe pob6oTa OTHOBO Ha NoAa.
2020 EAHoO oT Konenata Ha po6oTa ce e EfiHO OT Konenarta e 3akneLeHo 1 He PaboTy NPaBMIHO.
3aKnewmno M3kntoueTe poboTa 1 OTCTpaHeTe BNOKMPaLLVA eNeMeHT.
2021 [iBuratensaT Ha NnpaxocMyKkaukata e | PO6OTHT He MoXe fja cTapTupa npaBunHo. ObageTe ce Ha oTaena 3a
6nokmpan cnepnpopaxkbeHo obcnyxBaHe, KaTo CbobLmTe 3a rpetuka 2021.
EnekTpuyeckarta yeTka Ha paboTn NpPaBuiHo.
2022 EnekTpuueckarta yeTka e M3kntoueTe poboTa 1 OTCTpaHeTe BNOKMPaLLVA eNeMeHT.
3aKnelleHa/6nokvpana He 3abpaBAiTe CbLLO Taka Aa NOYMCTBATE eNleKTprYecKaTa YeTka ¢
NpeAoCTaBeHNA NHCTPYMEHT, 3a Aa OTCTPaHUTe KOCMUTE.
Po6OTbHT e 3aKneLLleH.
2024 Po6OTBT He Hamypa MbTA C1 MpemecTeTe poboTa, NocTaBeTe ro B cBO60AHA OT MpeaMeT 30Ha 1
nofHoBeTe yncreHeto. [lpemecTeTe poboTa.
[llatunyute cpelly nagaHe ca 3ambpceHu. Mouncrete gatunuymte
2025 Po60THT MMa Npobnem ¢ gaTunumTe | cpelly nafjaHe C AOCTaBeHaTa MeKa Kbpra.
cpelly nagaHe Po6OT®HT e 3aKnelLeH B ropHaTa YacT Ha cTbnbuTe. MpemecTteTe
po6orTa.
Po60TBT He MOXe Aa cTapTrpa 6e3 KoHTenHepa 3a npax.
2030 KoHTeliHepbT 3a Npax He e HanuyeH | HamecTeTe NnpaBUIHO KOHTEHEepa 3a npax ¢ dunTbpa.
Mnu noctaBeTe KoHTelHepa 3a npax ¢ dunTbpa B poboTa.
2040 HaBuraymoHH1Te gaTumum ca Po6oTBT He MoXe fAia cTapTvpa NpasunHo. ObafeTe ce Ha oTAena 3a
nospefeHn cnepnpopax6eHo 06CyKBaHe, KaTo CbobLmMTe 3a rpeluka 2040.
Po6oTbT He MoXe fia cTapTvpa nNpasuaHo. ObafeTe ce Ha oTAena 3a
2041 Kvpockonst Ha poboTa e noBpeaeH A pTvpa np A A
cnepnpopax6eHo 06cnyKBaHe, KaTo CbobLymTe 3a rpeluka 2041
Mi3kntoueTe 1 BKNloueTe po6oTa 1 ro BbPHETe Ha AOKMHT CTaHLMATa.
2050 Po60TbT ce e conbcKkan ¢ npobnem P P A u
Cnep 3apexpaaHe pobOTHT Lie 6bfie roToB 3a HOBM KOMaHAM.
BaTtepuATa Ha po6oTa e 13ToLEHa 1 TOW € He MOXKe fja Ce BKIoUN.
MocTaBeTe po6oTa Ha 3apaAHaTa cTaHuuA Mpeskniousatenat ON/OFF
PO6OTBT He ce BK/OUBa
nop po6ora e B nonoxxerune OFF.
\_ MocTasete npesktoyBaTens 8 nonoxetvie ON. _J
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1. 3acegHan po6ot
AKO pobOTbT 3acefiHe, TOM CcaMm Le cnpe. MNpegynpeanTenHaTta CBETNMHA Lie CBETV MOCTOSAHHO
1 Ha NPUSIOXKEHMETO LUe Ce MOKa3Ba CbOTBETHOTO CbObLLEHME.

B To3m cnyuani nma 2 BapuaHTa:

1. MoTpebuTtenaT oceoboxaaBa poboTa M ro NocCTaBs Ha AOKMHI CTaHUUsTa. PoGOTHT we
CTapTUpa OTHOBO BeAHara, WoM MMa CTapTMPaHO HOBO MouncTBaHe (0T poboTa munm ot
NPUIOXKEHMETO).

2. MoTpebuTenat ocBoboXaaBa poboTa 1 ro NocTaBs 06PaATHO Ha NOAA B PaMKUTE Ha 1 M +
HaT1CKa 6yTOHa 3a CTapT/nay3a, 3a Aa NOAHOBM MOYMNCTBAHETO. POGOTHT Le ce onuTa Aa ce
OpMVEHTMPa OTHOBO B CpeiaTta CU U LLie MPOALIIXKIM MOUNCTBAHETO.

2, TpaiHO cnupaHe

« AKO poOOTHT cripe M3BbH AOKUHI CTaHUMATa CU U NpegynpeanTesiHaTa CBETIMHA MUra,
TOBa O3HauaBa, Ye PobOTHT e M3NPaBeH Npef CIoXKHa/AennKaTHa cnTyaums. NMotpebrtenat
TpAbGBa Ja M3KNouW/BKOUM poboTa OT MpeBK/oYBaTeNa nof poboTa 1 Aa ro noctaBu
06paTHO Ha fOKUHT CTaHUUATA.

+ POGOT®T Le cTapTUpa OTHOBO BeAHara, LOM Ma CTapTUPaHO HOBO NMoumncTBaHe (0T poboTa
UK OT MPUNOXKEHNETO).

3. Hucko HuBoO Ha 6aTepusa

« AKo 6aTepuATa 4OCTUIHE NO-Manko oT 10%, poOOTHT e HaBE3€e B PEXKMM HA HUCKO HVBO
Ha GaTepuATa. B TO31 pexnm npegynpeanTeNiHaTa CBET/IMHA CBETY MITBTHO, @ MOCNeAHNAT
CErMeHT Ha 6aTepuaTa mura.

« B 1031 cnyyain noTpebuTtenar TpabBa Aa NocTaBu poboTa 06PaTHO Ha AOKMHI CTaHUWATA,
3a Aa ce 3apean. Po6OTHT We cTapTpa OTHOBO BefHara, WOM MMa CTapTMpaHO HOBO
rnouncTeaHe (OT poboTa UV OT NPUITOKEHUETO).

4. 3acegHana yetka

AKo uyeTKaTa Ha poboTa 3acefHe (Ha pbba Ha KUMM, HA Bpb3Ka Ha 00yBKa...), poboTbT cam
cnupa. MNpegynpegutenHaTa CBET/IMHA Lie CBETU MOCTOAHHO U Ha MPUSIOXKEHUETO Le ce
NMoKasBa CbOTBETHOTO CbOOLLEHNE.

B To3m cnyuani nma 2 BapuaHTa:

1. MNoTpebuTtensaT ocBOOOXKAaBa 3acefHanaTa YeTka 1 noctaes pobota Ha OC. PoO6OTHT we
CTapTUpa OTHOBO BeAHara, WoM MMa CTapTMPaHO HOBO MouncTBaHe (0T poboTa unm ot
NPUIOXKEHMETO)

2. MoTpebuTenat ocBoboXxaaBa YeTkaTta U NocTaBsA poboTa 06paTHO Ha NOAA B PaMKUTE Ha 1
M + HaTCKa ByTOHa 3a CTapT/May3a, 3a Aa NOAHOBY MOYMCTBAHETO. POGOTLT e ce onuTa
[1a Ce OPMEHTUPa OTHOBO B CPeAaTa Cu 1 Lie NPOLbIKMN MOYNCTBAHETO.

155



éa A - = e A
Afisaj Descrierea erorii Cauza posibila/solutie B
Baza de reincarcare nu este conectatd la prizé. Conectati-o la
priza.
1032 Robotul nu reuseste sé gaseasca Baza de reincarcare este greu accesibild din cauza obiectelor din
baza de reincdrcare camerd.
Faceti accesibila baza de reincarcare facand ordine pe traseul
robotului.
. .. | Bateria este prea descarcatd, iar robotul nu mai poate ajunge
Robotul se opreste din cauza lipsei - - )
2001 bateriei g la baza de reincdrcare. Pozitionati manual robotul pe baza de
reincdrcare pentru a se reincarca.
2010 Robotul nu mai este in contact cu Robotul a fost ridicat de la sol.
solul Puneti din nou robotul pe sol.
. . . Una dintre rotile robotului este blocata si nu mai functioneaza
Una dintre rotile robotului este . E ;
2020 blocats d corespunzator.
Opriti robotul si scoateti elementul care il blocheaza.
Robotul nu mai porneste corespunzator. Contactati centrul de
2021 Motorul de aspirare este blocat service postvanzare si dati informatii despre codul de eroare
2021.
Peria electrica nu mai functioneaza corespunzator.
2022 Peria electrica este intepenita/ Opriti robotul si scoateti elementul care il blocheaza.
blocata De asemenea, ar trebui sa curatati peria electricd cu ajutorul
ustensilei furnizate pentru a indeparta firele de par si/sau blana.
Robotul este blocat.
2024 Robotul nu isi gaseste traseul Deplasati robotul, pozitionati-l din nou intr-un loc neaglomerat
cu obiecte si reincepeti procesul de aspirare. Deplasati robotul.
. .. | Senzorii de cadere sunt murdari. Curatati senzorii sai de cadere cu
Robotul are o problema cu senzorii N R o
2025 si de cadere carpa moale furnizata.
Robotul este blocat sus pe scéri. Deplasati robotul.
Robotul nu poate porni féra recipientul de praf.
- Pozitionati din nou corespunzator recipientul de praf impreund
2030 Recipientul de praf nu este detectat ziiionati ot Y punz pientul de pratimpreu
cu filtrul sdu.
Introduceti in robot recipientul de praf impreuna cu filtrul sau.
. ) . . Robotul nu mai porneste corespunzétor. Contactati centrul de
Senzorii de navigare ai robotului . A PR - 7
2040 h service postvanzare si dati informatii despre codul de eroare
sunt defecti ’ ;
> 2040.
Robotul nu mai porneste corespunzétor. Contactati centrul de
2041 Giroscopul robotului este defect service postvanzare si dati informatii despre codul de eroare
2041.
PR < iti si iti I'si -1 i i inca X
2050 Robotul a intampinat o problem. OprIEI Si po.rnm robotul si pune@:lv ‘lnap0| pe sFatla de |ncavrcare
Dupa pornire, robotul va fi pregétit pentru orice comanda.
Robotul nu are bateria suficient incarcata pentru a porni.
Pozitionati robotul pe baza de reincércare. Comutatorul ON/OFF
Robotul nu porneste Den
se afla in pozitia OFF pe robot.
Aduceti comutatorul in pozitia ON.
. S
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1. Robotul este blocat
Daca robotul este blocat, acesta se va opri singur. Indicatorul luminos de avertizare va fi
aprins continuu si mesajul aferent va fi afisat pe aplicatie.

in acest caz, dispuneti de 2 optiuni:

1. Sa deblocati robotul si sa-l amplasati pe statia de incarcare. Robotul va reporni imediat
dupa lansarea unui nou ciclu de curatare (de pe robot sau din aplicatie).

2. Sa deblocati robotul si sa-I amplasati pe podea la mai putin de Tm, apasand butonul de
pornire/pauza pentru reluarea sesiunii de curatare. Robotul va incerca sa redetermine
locatia in incdpere si va continua sesiunea de curatare.

2. Oprire

- Daca robotul este oprit in afara statiei de andocare si indicatorul de avertizare clipeste,
inseamna cd robotul se confruntd cu o situatie mai complicatd/delicatd. Opriti/porniti
robotul cu ajutorul butonului de pornire/oprire situat sub robot si repuneti robotul pe
statia de incarcare.

« Robotul va reporni imediat dupa lansarea unui nou ciclu de curdtare (de pe robot sau din
aplicatie).

3. Baterie descarcata

- Cand gradul de incarcare al bateriei scade sub 10%, robotul va intra in modul de baterie
descarcata. In acest mod, indicatorul luminos de avertizare rdmane aprins continuu si
ultimul segment luminos al bateriei clipeste.

- In acest caz, robotul trebuie amplasat la loc pe statia de incircare pentru a se incarca.
Robotul va reporni imediat dupa lansarea unui nou ciclu de curatare (de pe robot sau din
aplicatie).

4, Perie blocata

Daca peria robotului este blocata (in franjurii covorului, sireturi...), robotul se opreste singur.
Indicatorul luminos de avertizare va fi aprins continuu si mesajul aferent va fi afisat pe
aplicatie.

in acest caz, dispuneti de 2 optiuni:

1. Deblocati peria si amplasati robotul pe statia de andocare. Robotul va reporni imediat
dupa lansarea unui nou ciclu de curatare (de pe robot sau din aplicatie

2. Deblocati robotul si amplasati-l pe podea la mai putin de Tm, apoi apasati butonul de
pornire/pauza pentru reluarea sesiunii de curatare. Robotul va incerca sa redetermine
locatia in incdpere si va continua sesiunea de curatare.
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Po6oTbT He MOXe f[a ce M3nosi3Ba
oT geua. He usnonssaiite po6orta,
KoraTo Ha noja urpasT geua.

Robotul nu poate fi utilizat de catre
copii. Nu utilizati robotul in timp ce
pe sol se afla copii ce se joaca.

He wmwuiiTe pobota ¢ Bopga. He
n3nonsearite pobota B 6a130CT O
6acelHu, oyLwoBe U Apyrvi NOAOGHM.

Nu spalati robotul cu apa. Nu utilizati
robotul in apropierea piscinelor,
dusurilor...

To3n npopyKT TpabBa fa ce n3mnon3Ba
Ha 3aKPWUTO, He To W3MoN3BalTe Ha
OTKpUTO.

Acest produs trebuie utilizat fin
interior, nu-| utilizati in exterior.



®
|

40°C - 104°F

!

0°C - 32°F
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He cbxpaHaBaliTe poboTa B cpena C
BMCOKA TemnepaTypa.

Nu depozitati robotul intr-un mediu
cu temperaturi ridicate.

M3non3gante pobota B cCpepa c
Temnepatypa 0°-40° no Llenswni.

Utilizati acest robot la temperaturi
cuprinse intre 0°si 40° (grade Celsius).

He mwuite poboTa C XUMUYECKU
NPoAayKTW. He 3acMyKBanTe
XVIMUYECKM NPOARYKTY C poboTa.

Nu curatati robotul folosind produse
chimice. Nu aspirati produse chimice.
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He n3non3eaite nepuneH npenapart
NN fe3080PpaHT BbpXy ¢puntbpa Ha
poboTa.

Nu utilizati in robot si pe filtru
detergent si dezodorizante.

He wn3non3eante TO3M MNPOAYKT B
MOKPV WAN BA@XKHW MOMeELLEHUA
(BCAKAKBU MOKpPY NOMeLLeHNSA).

Nu utilizati acest produs in medii
umede sau cu umezealda (orice
mediu in care sunt prezente lichide).

He wu3nonseanite npopgykra 6nu3o
0O KaMUHM WM [0 3ananvmu
maTtepuanu.

Nu utilizati produsul in apropierea
semineuri sau a altor materiale
inflamabile.
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He wu3nonsante pobota 3a
3aCMyKBaHe Ha OCTpU npeameTu
(CuyneHo CTbKNO, BUHTOBE...)

Nu utilizati robotul pentru a aspira
obiecte ascutite (cioburi de sticla,
suruburi...).

M3non3Bante camo ajanTtepa,
Lwencena WM 3axpaHBawmna Kaben,
npefocTaBeHn ¢ poboTa, 1 CaMo ako
ca B JO6PO CbCTOsHME.

Utilizati numai mufa, stecherul
sau cablul de alimentare furnizate
cu robotul, si in stare buna de
functionare.

He capante Bbpxy poboTa, He
CTbNBaNTe OTrope My U He cnaranTe
npegmeTn BbpXy Hero.

Nu va asezati pe robot, nu pasiti pe
el sau sa amplasati obiecte deasupra
acestuia.
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